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Bohrschablonen fur weitere MOBOTIX-Komponenten:
www.mobotix.com > Support > Betriebsanleitungen
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Quick Install

@

MX-GPS-Box
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o GPS-Zeitgeber fir MOBOTIX-Kameras mit MxBus

¢ Neue kameraseitige Alarme (Positions-/ Geschwin-
digkeitsuberwachung, Helligkeit, Temperatur)

e Abgesetfzte Montage (max. 100 m Leitungsldnge)
o Komplett-Set inklusive Befestigungsmaterial
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X-GPS-Box [ \

Security-Vision-Systems MOBOTIX

Wetterfeste Positions- und
Zeitbestimmung per GPS
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2Zuverldssiger GPS-Zeitgeber fiir MOBOTIX-Systeme
inkl. AuBentemperaturfiihler und Helligkeitssensor,
Anschluss Gber MxBus 2-Drahtverbindung

-

g \X-OPT-GPSI-EXT

Anschluss der MX-GPS-Box

MOBOTIX MX-GPS-Box

~

MOBOTIX IP-Video-Tirstation
MX-T25M-Sec-D11

(X=X 0

Helligkeits- Temperatur- MOBOTIX
sensor sensor
2-adr. MxBus-Leitung zur Kamera
(max. 100m) MOBOTIX-Kamera
Montageanleitung

1. Geeignete Montageposition finden

Um einen optimalen Empfang der GPS-Signale durch die
MX-GPS-Box zu gewdihrleisten, sollten Sie einen Installations-
ort auBerhalb des Gebdudes suchen, der einen offenen
Blick zum Himmel ermdglicht (max. 100 m Leitungslénge
zwischen MOBOTIX-Kamera und MX-GPS-Box).

2. Box montieren

MX-GPS-Box mit den Kabeléffnungen nach unten an der
Montageposition anschrauben. AnschlieBend den Deckel
der Box entfernen (drei Schrauben). Weil3en Blindstopfen
{links) sowie Temperatursensor (Mitte) nicht entfernen!

3. MxBus-Leitung vorbereiten

Stellen Sie vorher sicher, dass die MxBus-Leitung
spannungsfrei ist!

Mitgelieferte oder vorhandene MxBus-Leitung (zweiadrig,
0,6 — 0,8 mm Querschnitt) abldngen. Bei Leifung ohne
Mantel die Adern auf 5 mm abisolieren und zwei Locher
des Einzeladerstopfens (rechts) mit den Adern durchstoBBen.
Bei Kabel mit Mantelden vormontierten Einzeladerstopfen
entfernen und den passenden Kabelstopfen (3-5 mm
bzw. 5-7 mm) so in die Offnung eindriicken, dass die
Rdnder innen und auBen gleichmaBig Uberstehen. Dann
das Kabel durch den Stopfen fuhren, Mantel auf 15 mm
Lange entfernen und die Adern auf 5 mm abisolieren.

4. MxBus-Leitung auf Klemmen auflegen

Die einzelnen Adern der MxBus-Leitung mit dem Schrau-
bendreher entsprechend der Polaritét auf den Schraubklem-
men auflegen (siehe Beschriftung vor den Klemmen). Deckel
der Box wieder befestigen (Drehmoment 0,4 Nm).

5. MxBus-Leitung auf der Gegenseite anschlieBen

MxBus-Leitung wie im entsprechenden Handbuch beschrieben
an der MOBOTIX-Kamera oder einem anderen mit einer
Kamera verbundenen MxBus-Modul (z. B. Keypad,
MX-DoorMaster) anschlieBen. Dabei die maximale Ldnge
der gesamten MxBus-Verbindung von 100 m beachtfen!

MX-GPS-Box
@

= MxBus-Stecker bei
MOBOTIX D15

Bohrschablone fur die MX-GPS-Box

75 mm

MX-GPS-Box
[

Ersteinrichtung mit einer neuen IP-Video-Turstation
Bei der Erstinstallation einer MOBOTIX IP-Video-Turstation wird die MX-GPS-Box beim Durchlaufen der Autokonfiguration

automatisch gefunden und als Zeitgeber fur das gesamte System verwendet (siehe IP-Video-Turstation System-

Handbuch Teil 2 auf www . mobotix.com).

Innovationsschmiede - Made in Germany

Die in Deutschland borsennotierte MOBOTIX AG gilt nicht nur als innovativer Technologiemotor der Netzwerk-

Kamera-Technik; ihr dezentrales Konzept Idsst hochauflosende Videosysteme Uberhaupt erst rentabel werden.
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Manuelle Inbetriebnahme der MX-GPS-Box

1. Benutzeroberfliche der MOBOTIX-Kamera im Browser 6ffnen

2. MxBus-Schnittstelle aktivieren

3. MX-GPS-Box als MxBus-Modul aktivieren

Quick Install M

X-GPS-Box / \

Security-Vision-Systems MOBOTD(

LED-Signalisierung
MxBus-Status GPS-Signal

@ LED Bedeutung

MxBus nicht verbunden

MxBus-Status Normaler Betrieb

MX-GPS-Box "

O  QOupaus GPs-Signal

. . LED leuchtet dauerhaft (rechts)

O O O LED blinkt gleichmaBig

e e LED an mit kurzen Unterbrechungen (1/6 s)

UnverschlUsselte Kommunikation

Keine Buskommunikation (z. B.
ungultige Verschlisselung)

Keine GPS-Daten verfugbar

Nur Zeitdaten verfugbar

2D-Positionsdaten verfugbar

Vollsténdige 3D-Positionsdaten
verfugbar

2292200

IP-Adresse der mit der MX-GPS-Box verbundenen Kamera im Browser eingeben (Administrationszugang erforderlich):
http://<IP-Adresse der Kamera>
In der Live-Ansicht der Kamera auf den Button Admin Menu klicken.

Im Abschnitt Hardware-Konfiguration auf MxBus-Module verwalten klicken.

Sofern noch nicht geschehen, im Dialog MxBus-Module verwalten die MxBus-Schnittstelle akfivieren:
Im Abschnitt MxBus-Schnittstelle auf den Button Verbinden klicken.

Nach ca. 15-20 Sekunden wird der Status Neue Gerdte verfiigbar sowie der Gerdtetyp GPS-Modul
mit dem Status Adressierbar im Abschnitt Geréte angezeigt.

C € F@ 2012 « Konformitatserklarung: www.mobotix.com > Support > Mediathek > Zertifikate

Im Dialog MxBus-Module verwalten, Abschnitt Geréte, Zeile GPS-Modul auf den Button Aktivieren klicken.

Nach ca. 10-15 Sekunden wechselt der Status des GPS-Moduls auf und die Status-LED (links) der
MX-GPS-Box leuchtet dauerhaft grin.

4. MX-GPS-Box als Zeitgeber verwenden
Die MX-GPS-Box kann als GPS-basierter Zeitgeber fir das gesamte MOBOTIX-System eingesetzt und damit die
Zeitsynchronisation des Systems sichergestellt werden:

In der Live-Ansicht der Kamera auf Admin Menu > Kamera-Administration > Datum und Zeit klicken.
Sicherstellen, dass Zeitserver-Protokoll auf NTP steht.

In einem leeren Feld im Abschnitt Zeiteinstellungen > Zeitserver den Wert 127.127. 1. 0 einfragen; weitere
eingetragene NTP-Server nicht I6schen, sie erhohen die Ausfallsicherheit, wenn sie erreichbar sind.

Auf Setzen, dann SchlieBen klicken und die Konfiguration permanent speichern.
Neustart der Kamera durchfuhren (Admin Menu > Allgemeine Aufgaben > Neu starten).

Mindestens 5 Minuten nach dem Neustart warten, dann im Dialog Admin Menu > Kamera-Administration >
Datum und Zeit, Abschnitt Lokaler NTP-Dienst prifen, ob in der Spalte refid der Eintrag ,, “ erscheint.
Die IP-Adresse dieser Kamera bei allen anderen Kameras im gleichen Dialog als NTP-Zeitserver eintragen.

5. Zusditzliche Ereignisse fir GPS-Position, GPS-Geschwindigkeit, Temperatur und Helligkeit einrichten
Mithilfe dieser Ereignisse kann die angeschlossene MOBOTIX-Kamera beim Verlassen oder Erreichen des festgelegten
Bereichs bzw. Uber-/Unterschreiten einer Geschwindigkeit sowie bei Anderungen von Temperatur oder Helligkeit
einen Alarm ausldsen (nicht verfigbar bei Web- und Basic-Modellen):

In der Live-Ansicht der Kamera auf Setup Menu > Ereignissteuerung > Ereignisibersicht klicken.

Im Abschnitt Umgebungsereignisse auf den Button Bearbeiten klicken.

Unten im Dialog auf den Button Neues Profil hinzufigen klicken, den gewinschten Ereignissensor-Typ
festlegen und einen neuen Namen fUr das Profil eintragen (z. B. GP fir GPS-Position, GT fUr Temperatur an
der MX-GPS-Box).

FUr neue Temperatur-/Helligkeitsereignisse ist zusatzlich als Sensorquelle der Wert GPS-Box zu wdhlen.
Die Parameter des ausgewdhlten Sensors wie gewinscht einstellen (z. B. die aktuelle Position durch Klicken
auf Aktuelle Position verwenden als Ankerposition festlegen).

Fahren Sie fort, indem Sie fur alle weiteren benétigten Ereignisse jeweils eigene Profile mit den entsprechenden
Namen erstellen (siehe Hilfeseite zum Dialog durch Klicken auf )

Auf Setzen, dann SchlieBen klicken und die Konfiguration permanent speichern.

Hinweis zur Verwendung von ,,GPS-Position” als Ereignis

Bei Verwendung der GPS-Position als Umgebungsereignis muss die Genavigkeit der GPS-Datenbericksichtigt
werden. Dabei dndert sich die Genauigkeit auch durch duBere Einflisse (z. B. Anzahl der momentan
empfangenen Satelliten, Wetter). Der Wert fir Abstand sollte daher ausreichend groB gewdhlt werden,
um Fehlalarme zu vermeiden. Um hierfir einen Richtwert zu ermitteln, klicken Sie oben rechts im Browser
auf & und lesen Sie die Genauvigkeit im Dialog Kamerastatus, Abschnitt Sensoren > GPS-Position ab.

6. Aktionen fir die zusdtzlichen Ereignisse definieren

7. Kamera-Konfiguration sichern

Zurucksetzen der MX-GPS-Box

Wurde die MX-GPS-Box bereits an einer anderen Kamera betrieben, kann es sein, dass die linke LED (MxBus-
Status) nach Herstellen der MxBus-Verbindung rot blinkt. In diesem Fall ist die angeschlossene und aktivierte
MX-GPS-Box auf Werkseinstellungen zurickzusetzen:

Hinweise

In der Live-Ansicht der Kamera auf Setup Menu > Ereignissteuerung > Aktionsgruppen-Ubersicht klicken.
Unten im Dialog auf Neue Gruppe hinzufiigen klicken.

Neue Gruppe sinnvoll benennen und dann in dieser Zeile auf den Button Bearbeiten klicken.

Die entsprechenden Ereignisse in der Liste Ereignisauswahl markieren und die gewUnschten Aktionen durch
Klicken auf Neue Aktion hinzufiigen definieren (siehe Hilfeseite zum Dialog durch Klicken auf 2

Auf Setzen, dann SchlieBen klicken und die Konfiguration permanent speichern.

In der Live-Ansicht der Kamera auf Admin Menu > Konfiguration > Sichern klicken und Konfiguration
permanent sichern (ohne Neustart).
Kamera-Konfiguration auf dem lokalen Computer speichern (Admin Menu > Konfiguration > Abspeichern).

Deckel der Box entfernen (drei Schrauben).
Kontaktfidchen unterhalb der Beschriftung Factory Reset (roter Kreis in der |§§ é -
Abbildung) z. B. mit einem Schraubendreher Uberbricken (beide LEDs blinken MoBOTX |
abwechselnd immer schneller rot/blau).

Uberbriickung erst wieder aufheben, wenn beide LEDs der MX-GPS-Box 3 mal
gleichmdBig grun blinken und so den Abschluss des Vorgangs signalisieren.
Deckel der Box wieder befestigen (Drehmoment 0,4 Nm).

MX-GPS-Box in der Kamera einrichten (siche Manuelle Inbetriebnahme der
MX-GPS-Box oben).
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Die MOBOTIX MX-GPS-Box ist fUr das Bereitstellen von Sensordaten (GPS-Position/Geschwindigkeit, Temperatur,
Helligkeit) fur MOBOTIX-Kameras in Umgebungen gemdB IP65 konzipiert.

FGr MOBOTIX-Kameras mit MxBus-Anschluss ab Software-Version MX-V4.1.1.21.

Zusdatzliche Ereignisse nicht fur MOBOTIX-Kameramodelle Web und Basic verfugbar.

Die Genauigkeit der GPS-Daten hdngt von duBeren Einflissen (z. B. Anzahl der Satelliten, Wetter) ab.

Es ist sicherzustellen, dass alle relevanten Gesetze, Regelungen und Zulassungsbestimmungen fur den
jeweiligen Einsatzzweck erfullt werden.

Empfangsempfindlichkeit: ~180 dBm

Drehmoment fur alle Schrauben: 0,4 Nm.

Den fir die MxBus-Leitung passenden weien Gummistopfen (Einzeladerstopfen bzw. Kabelstopfen 3-5 mm
oder 5-7 mm, rechts) so eindricken, dass die Rdnder innen und auBen gleichmaBig Uberstehen.

Die Lange der gesamten MxBus-Leitung darf 100 m nicht Gberschreiten.

Adernquerschnitt der MxBus-Leitung: 0,6 — 0,8 mm (0,8 mm zur Vermeidung von Leitungsverlusten empfohlen).
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