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Antes de empezar
Soporte

Soporte

Si necesita soporte técnico, pdngase en contacto con su distribuidor MOBOTIX. Si su distribuidor no puede

ayudarle, se pondra en contacto con el canal de soporte para obtener una respuesta lo antes posible.

Si dispone de acceso a Internet, puede abrir el servicio de soporte técnico de MOBOTIX para buscar infor-

macidn adicional y actualizaciones de software. Visite:

www.mobotix.com > Support > Help Desk (www.mobotix.es > Soporte > Servicio de asistencia)

Notas de seguridad

Este producto no debe utilizarse en lugares expuestos a riesgos de explosion.

No utilice el producto en un lugar donde haya mucho polvo.

Proteja el producto contra la entrada de humedad o agua en la carcasa.

Instale este producto tal como se describe en este documento. Una instalacion defectuosa puede
danar el producto.

Este equipo no es adecuado para su uso en lugares donde es probable que haya nifios presentes.

Si utiliza un adaptador de Clase |, el cable de alimentacion debe conectarse a una toma de corriente
con una conexion a tierra adecuada.

Para cumplir los requisitos de EN 50130-4 relativos al funcionamiento ininterrumpido de las fuentes de
alimentacidn de los sistemas de alarma, se recomienda utilizar un sistema de alimentacion inin-
terrumpida (SAl) para apoyar el suministro de alimentacion del producto.

Este equipo solo se debe conectar a redes PoE que no direccionen a otras redes.
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Antes de empezar
Notas legales

Notas legales

Aspectos legales de la grabacion de video y sonido

Debe cumplir todas las normativas de proteccion de datos para el control de video y sonido cuando utilice
productos MOBOTIX AG. SegUn la legislacion nacional y la ubicacion de instalacion de las camaras, la gra-
bacion de datos de video y sonido puede estar sujeta a documentacion especial o puede estar prohibida. Por
lo tanto, todos los usuarios de productos MOBOTIX deben familiarizarse con todas las normativas aplicables y

cumplir estas leyes. MOBOTIX AG no se hace responsable del uso ilegal de sus productos.

Declaracion de conformidad

Los productos de MOBOTIX AG estan certificados de acuerdo con las normativas aplicables de la CE y de otros
paises. Puede encontrar las declaraciones de conformidad para los productos de MOBOTIX AG en www.-
mobotix.com en Support > Download Center > Marketing & Documentation > Certificates & Declarations
of Conformity (Soporte > Centro de descargas > Marketing y documentacion > Certificados y declaraciones

de conformidad).

Declaracion de RoHS

Los productos de MOBOTIX AG cumplen plenamente con las restricciones de la Unién Europea sobre el uso
de determinadas sustancias peligrosas en aparatos eléctricos y electrénicos (Directiva 2011/65/UE) (RoHS) en
cuanto a su sujecion a estas normativas (para obtener la declaracion de RoHS de MOBOTIX, consulte www.-
mobotix.com, Support > Download Center > Marketing & Documentation > Brochures & Guides > Cer-
tificates [Soporte > Centro de descargas > Marketing y documentacion > Folletos y guias > Certificados]).

Eliminacion

Los productos eléctricos y electronicos contienen numerosos materiales valiosos. Por este motivo, le reco-
mendamos que deseche los productos de MOBOTIX al final de su vida Util de acuerdo con todos los requisitos
legales y normativas (o depositelos en un centro de recogida municipal). Los productos de MOBOTIX no
deben desecharse en la basura doméstica. Si el producto contiene alguna bateria, deséchela por separado
(los manuales del producto correspondientes contienen instrucciones especificas cuando el producto con-

tiene alguna bateria).

Descargo de responsabilidad

MOBOTIX AG no asume ninguna responsabilidad por dafios que sean a consecuencia de un uso inadecuado o
de un incumplimiento de los manuales o de las normas y reglamentos aplicables. Se aplican nuestros tér-
minos y condiciones generales. Puede descargar la versidn actual de los Términos y condiciones generales
de nuestro sitio web en www.mobotix.com, haciendo clic en el enlace correspondiente en la parte inferior de

cada pagina.
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Acerca de Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App
Interfaz de Smart Data para MxManagementCenter

Acerca de Vaxtor Aircraft Identification
Number Recognition App

Reconocimiento de los numeros de identificacion (AIN) emitidos por la OACI y la FAA

La Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App certificada reconoce, basandose en procesos de
aprendizaje profundo, los codigos AIN (nimero de identificacion de aeronave) que se adhieren a la norma
internacional. El motor de OCR aprovecha muchas de las integraciones y capacidades de publicacion actuales

que se han desarrollado a lo largo de muchos afios.

® Reconocimiento de los nimeros de identificacion emitidos por la OACI y la FAA

® |dentificacion y seguimiento en tiempo real durante el estacionamiento, despegue y aterrizaje

B Posibilidad de ampliacion de la infraestructura in situ sin tener que interferir con los procesos y ope-
raciones de trafico aéreo existentes (cubre niveles de velocidad de hasta 50 km/h)

® Eventos de MOBOTIX a través de MxMessageSystem

® Blsqueda consolidada de eventos mediante la interfaz MxManagementCenter Smart Data y MOBOTIX
HUB

® Transferencia de metadatos a través de protocolos de transmision genéricos e interfaces de terceros
predefinidas

B Dos listas de acciones individuales (por ejemplo, acceso concedido/denegado, alarma, etc.)

® Flujo libre y modo sefalizado

ATENCION! Esta aplicacién no admite sensores térmicos.

Interfaz de Smart Data para MxManagementCenter

Esta aplicacion cuenta con una interfaz de Smart Data para MxManagementCenter.

Con el sistema MOBOTIX Smart Data, los datos de transacciones se pueden vincular a las grabaciones de
video realizadas en el momento de las transacciones. Las fuentes de Smart Data pueden ser, por ejemplo, las
aplicaciones MOBOTIX certificadas (no se requiere licencia) o fuentes de Smart Data generales (se requiere

licencia), como sistemas TPV o sistemas de reconocimiento de matriculas.

El sistema Smart Data de MxManagementCenter permite buscar y revisar rapidamente cualquier actividad sos-
pechosa. La barra Smart Data y la vista Smart Data estan disponibles para buscar y analizar transacciones. La
barra Smart Data proporciona una vision general directa de las transacciones mas recientes (de las Ultimas

24 horas) y, por este motivo, resulta conveniente utilizarla para revisiones y busquedas.
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Acerca de Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App
Interfaz de Smart Data para MxManagementCenter

AVISO! Para obtener informacion sobre codmo usar el sistema Smart Data, consulte la ayuda online corres-

pondiente del software de la cdmara y MxManagementCenter.
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Especificaciones técnicas

Interfaz de Smart Data para MxManagementCenter

Especificaciones técnicas

Informacion del producto

Nombre del producto
Cddigo de pedido

Camaras MOBOTIX com-
patibles

Version de firmware

minima de la cdmara

Compatibilidad con
MxManagementCenter

Compatibilidad con
MOBOTIX HUB.

Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App

Mx-APP-VX-AIN

Mx-MT3A, Mx-S74A

v7.3.0.x

min. MxMC v2.5.3
Configuracion: Se requiere una licencia de configuracion avanzada

Buscar Evento: Licencia de interfaz de Smart Data incluida

Version min. de MOBOTIX HUB: 2021 R1
Nivel de licencia min. de MOBOTIX HUB (eventos de analisis): L2
Nivel de licencia min. de MOBOTIX HUB para el complemento de bus-

queda de eventos: L4

Caracteristicas del producto

Funciones de la aplicacion

Ndmero maximo de areas

de reconocimiento

Ndmero maximo de codi-

gos AIN inscritos

Formatos de meta-
datos/estadisticas

1

Reconocimiento de los nimeros de identificacion emitidos por la OACI y
la FAA

Operaciones hasta una velocidad de 50 km/h.

Registro de reconocimiento (Smart Data/busqueda de eventos a través
de MxManagementCenter)

Eventos de MOBOTIX a través de MxMessageSystem

Dos listas de acciones individuales (por ejemplo, acceso con-
cedido/denegado, alarma, etc.)

Flujo libre y modo sefalizado

5000 por lista

JSON, XML
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Especificaciones técnicas
Interfaz de Smart Data para MxManagementCenter

Licencia de prueba Licencia de prueba de 30 dias preinstalada
MxMessageSystem com- Si

patible

Interfaces de integracion B Smart Data de MxMC

® Notificacion de IP
® Milestone X-Protect (eventos de analisis, complemento de transmision)
B Network Optix NxWitness
B Vaxtor Helix
B Genetec Security Center (eventos personalizados, marcadores)
® |ntegracion genérica de terceros mediante
FTP o XML/JSON a través de HTTP(S)

® comparacion de interfaces de camaras compatibles

Eventos de MOBOTIX Si

Eventos de ONVIF Si (evento de mensaje genérico)

Numeros de identificacion de aeronaves admitidos

NUmeros de identificacion  Numeros de identificacion emitidos por la OACI y la FAA
de aeronaves admitidos

Requisitos de escena

Altura de caracteres 20px - 50px
Angulo vertical maximo 30°
Angulo horizontal méaximo <25°

Angulo de inclinacién méaximo < 25°

Especificaciones técnicas de la aplicacion

Aplicacién sin- asincrénica
crénica/asincrona

Ejecucion simultanea de No

otras aplicaciones

Precision minimo 99 % (considerando los requisitos de la escena)
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Especificaciones técnicas
Interfaz de Smart Data para MxManagementCenter

Frecuencia de fotogramas  tip. 10 fps

procesada

Tiempo de deteccion tip. 300 ms por nimero
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Licencias de aplicaciones certificadas
Activacion de licencia de las aplicaciones certificadas en MxManagementCenter

Licencias de aplicaciones certificadas

Las siguientes licencias estan disponibles para la Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App:

® Licencia de prueba de 30 dias preinstalada

® licencia comercial permanente

El periodo de uso comienza con la activacion de la interfaz de la aplicacion (consulte )

AVISO! Para comprar o renovar una licencia, pdngase en contacto con su socio de MOBOTIX.

AVISO! Las aplicaciones generalmente vienen preinstaladas con el firmware. En ocasiones poco frecuentes,
es necesario descargar las aplicaciones desde el sitio web e instalarlas. En ese caso, consulte www.-
mobotix.com/es > Support > Download Center > Marketing & Documentation (Soporte > Centro de
descargas > Marketing y Documentacién), descargue e instale la aplicacidn.

Activacion de licencia de las aplicaciones
certificadas en MxManagementCenter

Tras el periodo de prueba, se deben activar las licencias comerciales para su uso con una clave de licencia
valida.

Activacion online

Cuando reciba los ID de activacion, activelos en MxMC de la siguiente manera:

1. Seleccione en el meni Window > Camera App Licenses (Ventana > Licencias de aplicaciones de camara).
2. Seleccione la camara para la que desea utilizar la licencia y haga clic en Select (Seleccionar).
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Licencias de aplicaciones certificadas
Activacion de licencia de las aplicaciones certificadas en MxManagementCenter

00 Camera Licenses

MxManagementCenter

Cameras

mx10-10-38-40 10.10.38.40 10.10.38.40
mx10-22-10-30 10.22.10.30 10.22.10.30

M73 10-32-0-62 10.32.0.62 10.32.0.62

Mobotix « Kalserstrasse D-67722 Langmell « info@mabotix.com « www.mobaotix.com

Fig. 2: Vista general de las licencias de aplicaciones de camara en MxManagementCenter

AVISO! Si es necesario, corrija el tiempo establecido en la camara.

1. Es posible que se muestre una vista general de las licencias instaladas en la camara
vate License (Activar licencia).

®e0e Camera Licenses

MxManagementCenter
< Camera License Status: mx10-251-1-235 e T

MxWheelDetector Permanent Unlimited
iot_plugin_a Permanent Unlimited
iot_plugin_b Permanent Unlimited
iol_plugin_c Permanent Unlimited
iot_plugin_d Permanent Unlimited
iot_plugin_e Permanent Unlimited
iot_plugin_t Permanent Unlimited
iot_plugin_g Permanent Unlimited
iot_plugin_h Permanent Unlimited

iot_plugin_i Permanent Unlimited

Camera time is incorrect. Please reset your camera time before activating Licenses

Activate License

Mobotix » Kalsers 22 Langmell = Info@MObOIIX.COM » WWWW. MOBOLiX.com

Fig. 3: Vista general de las licencias instaladas en la cdmara

AVISO! Si es necesario, corrija el tiempo establecido en la camara.

. Haga clic en Acti-
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Licencias de aplicaciones certificadas
Activacion de licencia de las aplicaciones certificadas en MxManagementCenter

2. Introduzca un ID de activacion valido y especifique el nimero de licencias que se instalaran en el equipo.
3. Sidesea obtener una licencia para otro producto, haga clic en . En la nueva fila, introduzca el ID de
activacion correspondiente y el nimero de licencias que desee.
Para eliminar una linea, haga clic en
Una vez introducidos todos los ID de activacion, haga clic en Activate License Online (Activar licencia
online). Durante la activacion, MXMC se conecta al servidor de licencias. Para ello, se requiere una cone-

xion a Internet.

[ ey ] Camera Licenses

MxManagementCenter

< Activate Camera Licenses: M73 10-32-0-62 TR

via Activation ID

Please enter your Activation IDs and for each Activation ID the corresponding quantity of licenses that you want to use

we?3-4c5f-as23-4bf2-b872-9c84-e935-78de M 1 ST
ec90-4c5f-cfd0-4bf2-b872-9c84-2935-6120 M 1 M)

Download Capability Request File Activate License Online

Via Capability Response File

If you have already created or received a capability response file (<DevicelD=.bin), you can load it here.

Load Capability Response File...

Mobotix « Kalserstrasse D-67722 Langmeil » info@mobotix.com » www.mobotix.com

Fig. 4: Como afiadir licencias
Activacion correcta

Tras la activacion, es necesario volver a iniciar sesion para que se apliquen los cambios. También puede vol-

ver al area de gestion de licencias.
Error de activacion (sin conexion a Internet)

Si no se puede acceder al servidor de licencias, por ejemplo, porque no hay conexion a Internet, también es

posible activar las aplicaciones sin conexion (consulte Activacion sin conexion, p. 13).

Activacion sin conexion

Para la activacion sin conexion, el socio o instalador del que adquirié las licencias puede generar un archivo

de respuesta de capacidad (.bin) en el servidor de licencias para activarlas.

1. Seleccione en el meni Window > Camera App Licenses (Ventana > Licencias de aplicaciones de camara).
2. Seleccione la camara para la que desea utilizar la licencia y haga clic en Select (Seleccionar).
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Licencias de aplicaciones certificadas
Activacion de licencia de las aplicaciones certificadas en MxManagementCenter

00 Camera Licenses

MxManagementCenter

Cameras

mx10-10-38-40 10.10.38.40 10.10.38.40
mx10-22-10-30 10.22.10.30 10.22.10.30

M73 10-32-0-62 10.32.0.62 10.32.0.62

Mobotix « Kalserstrasse D-67722 Langmell « info@mabotix.com « www.mobaotix.com

Fig. 5: Vista general de las licencias de aplicaciones de camara en MxManagementCenter

AVISO! Si es necesario, corrija el tiempo establecido en la camara.

3. Es posible que se muestre una vista general de las licencias instaladas en la camara
vate License (Activar licencia).

®e0e Camera Licenses

MxManagementCenter
< Camera License Status: mx10-251-1-235 e T

MxWheelDetector Permanent Unlimited
iot_plugin_a Permanent Unlimited
iot_plugin_b Permanent Unlimited
iol_plugin_c Permanent Unlimited
iot_plugin_d Permanent Unlimited
iot_plugin_e Permanent Unlimited
iot_plugin_t Permanent Unlimited
iot_plugin_g Permanent Unlimited
iot_plugin_h Permanent Unlimited

iot_plugin_i Permanent Unlimited

Camera time is incorrect. Please reset your camera time before activating Licenses

Activate License

Mobotix » Kalsers 22 Langmell = Info@MObOIIX.COM » WWWW. MOBOLiX.com

Fig. 6: Vista general de las licencias instaladas en la cdmara

AVISO! Si es necesario, corrija el tiempo establecido en la camara.

. Haga clic en Acti-
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Licencias de aplicaciones certificadas
Activacion de licencia de las aplicaciones certificadas en MxManagementCenter

4. Introduzca un ID de activacion valido y especifique el nimero de licencias que se instalaran en el equipo.

5. Sidesea obtener una licencia para otro producto, haga clic en . En la nueva fila, introduzca el ID de
activacion correspondiente y el nimero de licencias que desee.

6. Sies necesario, haga clic en para eliminar una linea.

7. Una vez introducidos todos los ID de activacion, haga clic en Download Capability Request File (.lic)

(Descargar archivo de solicitud de capacidad [.lic]) y envieselo a su socio o instalador.

AVISO! Este archivo permite al socio o instalador del que adquiri6 las licencias generar un archivo de res-

puesta de capacidad (.bin) en el servidor de licencias.

[ WeN ] Camera Licenses

MxManagementCenter

< Activate Camera Licenses: M73 10-32-0-62 I T AT

via Activation ID

Please enter your Activation IDs and for each Activation ID the corresponding quantity of licenses that you want to use

wa23-4c5f-as23-4bf2-b872-9c84-2936-78de +
ec90-4¢5f-cid0-4bf2-b872-9c84-e935-6120 W}

Download Capability Request File Activate License Online

Via Capability Response File

If you have already created or received a capability response file (<DevicelD>.bin), you can load it here.

Load Capability Response File...

Mobaotix « Kalserstrasse D-67722 Langmell « info@mobotix.com » www.mobaotix.com

Fig. 7: Cémo aiiadir licencias

8. Haga clic en Load Capability Response File (Cargar archivo de respuesta de capacidad) y siga las ins-
trucciones.
Activacion correcta

Tras la activacion, es necesario volver a iniciar sesion para que se apliquen los cambios. También puede vol-

ver al area de gestion de licencias.
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Licencias de aplicaciones certificadas
Gestion de licencias en MxManagementCenter

Gestion de licencias en MxManagementCenter

En MxManagementCenter puede administrar comodamente todas las licencias que se han activado para una

camara.

1. Seleccione en el meni Window > Camera App Licenses (Ventana > Licencias de aplicaciones de camara).
2. Seleccione la camara para la que desea utilizar la licencia y haga clic en Select (Seleccionar).

00 Camera Licenses

MxManagementCenter

Cameras

mx10-10-38-40 10.10.38.40 10.10.38.40
mx10-22-10-30 10.22.10.30 10.22.10.30

M73 10-32-0-62 10.32.0.62 10.32.0.62

Mobotix « Kalserstrasse D-67722 Langmell » info@maobotix.com » www.mobatix.com

Fig. 8: Vista general de las licencias de aplicaciones de camara en MxManagementCenter

Es posible que se muestre una vista general de las licencias instaladas en la camara.
o0 e Camera Licenses

MxManagementCenter
< Camera License Status: mx10-251-1-235 Serial Number: 10.239.171

MxWheelDetector Permanent Unlimited
iot_plugin_a Permanent Unlimited
iot_plugin_b Permanent Unlimited
iol_plugin_c Permanent Unlimited
iot_plugin_d Permanent Unlimited
iot_plugin_e Permanent Unlimited
iot_plugin_f Permanent Unlimited
iot_plugin_g Permanent Unlimited
iot_plugin_h Permanent Unlimited

iot_plugin_i Permanent Unlimited

Camera time is incorrect. Please reset your camera time before activating Licenses

Activate License

Fig. 9: Vista general de las licencias instaladas en la camara
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Licencias de aplicaciones certificadas
Gestion de licencias en MxManagementCenter

AVISO! Si es necesario, corrija el tiempo establecido en la camara.

Columna
Nombre
Caducidad
Cantidad

NUmero de serie

Explicacion

Nombre de la aplicacidn con licencia.

Periodo de validez de la licencia.

Numero de licencias adquiridas para un producto.

Identificador Gnico asignado por MxMC al dispositivo utilizado. Es importante
tener a mano el ID del dispositivo por si surge algin problema durante el

periodo de licencia.

Sincronizacion de licencias con el servidor

Cuando se inicia el programa, no se produce una sincronizacion automatica de las licencias entre el equipo y

el servidor de licencias. Por lo tanto, debe hacer clic en Update (Actualizar) para volver a cargar las licencias

desde el servidor.

Actualizacion de licencias

Para actualizar licencias temporales, haga clic en Activate Licenses (Activar licencias). Se abre el cuadro de

didlogo para actualizar o activar licencias.

AVISO! Se necesitan derechos de administrador para sincronizar y actualizar las licencias.
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Requisitos de camara, imagen y escena
Gestion de licencias en MxManagementCenter

Requisitos de camara, imagen y escena

La cdmara debe configurarse de modo que la combinacion de la distancia, la distancia focal del objetivo y la
resolucion de la cdmara proporcionen una imagen que pueda ser analizada con precision por el motor OCR.

Por lo tanto, se deben cumplir los siguientes requisitos previos para la escena:

Calidad del codigo AIN que se va a capturar en la imagen

® Elcddigo AIN debe tener alto contraste y ser claramente legible, es decir, debe estar lo mas limpio posi-

ble, sin abolladuras ni agujeros y tener una buena iluminacién.
® E| codigo debe cumplir con la norma AIN

B Altura de caracteres
® Para reconocer de forma fiable el codigo con la mejor calidad posible, la altura de los caracteres
de la imagen debe estar entre 20 px y 50 px.

OCR ACCURACY

Character Height (Pixels) 14 px 20 px 30 px 40 px 60 px The scale is not linear

Fig. 10: Altura minima de los caracteres

® Angulo de rotacién méximo:
" Vertical: < 25°

B pPendiente: < 15°

® Horizontal: < 25°
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Requisitos de camara, imagen y escena

Gestion de licencias en MxManagementCenter

Ejemplo de codigo AIN claramente reconocible

Fig. 11: El angulo correcto minimiza el riesgo de reconocimiento falso

Frecuencia de imagen

La seleccion de la frecuencia de imagen correcta influye significativamente en la calidad del reconocimiento.

Velocidad de fotogramas recomendada: 10 fps

Velocidad de obturacion (tiempo de exposicion)

La velocidad de obturacion, también conocida como "tiempo de exposicion", es el tiempo durante el cual se
abre el obturador de la cdmara para exponer el sensor de la cdmara a la luz. La velocidad de obturacién se
mide en segundos o fracciones de segundo. Cuanto mayor sea el denominador, mas rapida sera la velocidad.
Por ejemplo, 1/250 seria la ducentésima quincuagésima parte de un segundo o cuatro milisegundos.

(1 segundo = 1000 milisegundos)

Ejemplos de tiempos de exposicion recomendados

Velocidad de avion tiempo de exposicion minimo (s)
Estacionario 1/125 (8 milisegundos)

Muy lento 1/500 (2 milisegundos)

Lento 1/1000 (1 milisegundos)
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Requisitos de camara, imagen y escena
Gestion de licencias en MxManagementCenter

AVISO! Los cédigos AIN siempre se leen perpendicularmente a la cdmara y a través del campo de vision, de
modo que se requieren velocidades de obturacion mas altas que para vehiculos que se mueven hacia la

camara, por ejemplo. Por lo tanto, los aviones en movimiento rapido no se pueden leer.

Resolucion

La resolucién de la camara determina la cantidad de detalle que se puede capturar. Cuanto mas pequefio sea
el detalle del objeto, mayor sera la resolucion necesaria. Existen varios factores que determinan el detalle cap-

turado:

B Resolucidn (tamafio de pixel) del sensor de la cdmara. Este sensor (normalmente CMOS) es en el que
finalmente incide la luz y una camara IP tipica tiene una resolucion de 2 o 4 megapixeles.

B Resolucidn del sistema electrdnico de la cdmara. La mayoria de las cdmaras CCTV pueden admitir un
minimo de 1920 x 1080, pero se pueden ajustar en una resolucion mas baja si no es necesario.

® Calidad y distancia focal del objetivo. La calidad de la dptica puede ser importante en circunstancias
dificiles. La distancia focal (factor de zoom) determina el campo de visidn que se puede ver.

® | acalidad de las imagenes puede verse influenciada por factores como el tipo de iluminacion utilizado.

Resolucion recomendada: max. 1920 x 1080 px

Distancia focal

La distancia focal del objetivo determina "cdémo de cerca" esta la imagen. Por lo general, se expresa en mili-

metros (por ejemplo, 6 mm, 25 mm o 50 mm).

La distancia focal define el angulo de vision (cuanto de la escena se capturara) y el aumento (lo grandes que
seran los elementos individuales). Cuanto mayor sea la distancia focal, mas estrecho sera el angulo de vision
y mayor sera el aumento. Cuanto menor sea la distancia focal, mas ancho sera el angulo de visiéon y menor

sera el aumento.

En el caso de objetivos con zoom, se indican tanto la longitud focal minima como la maxima, por ejemplo,
10-40 mm.

AVISO! El objetivo debe contar con correccion de infrarrojos para evitar que las imagenes queden des-
enfocadas. Se deben usar objetivos con correccion de infrarrojos tanto en las camaras diurnas/nocturnas
como en las camaras en blanco y negro en todas las condiciones de iluminacion para lograr una imagen

totalmente nitida.

Iluminacion

Los codigos AIN suelen estar pintados en los propios vagones y no son reflectantes. Por lo tanto, se debe uti-
lizar suficiente iluminacién ambiental para iluminar adecuadamente el texto, de modo que se pueda leer a
una velocidad de obturacion razonablemente rapida sin que la cdmara afiada demasiada ganancia para ilu-

minar la imagen. (Se recomienda una ganancia maxima de aproximadamente 12).
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Requisitos de camara, imagen y escena

Recomendaciones para el montaje y ajuste.

AVISO! La adicion de ganancia amplifica de forma eficaz la sefial de video, incluido cualquier ruido que

pueda dar lugar a una imagen muy granulada que es propensa a errores de OCR.

Recomendaciones para el montaje y ajuste.

® | a profundidad de enfoque es un parametro muy importante. Si esta usando una camara con un obje-
tivo con montura CS, utilice un objetivo fijo. Los objetivos fijos son mejores para el reconocimiento de
cddigos de contenedores debido a su mayor profundidad de enfoque. También se recomienda enca-
recidamente usar objetivos megapixel.

® Observe las condiciones de iluminacion cambiantes (p. ej., debido al amanecer y la puesta del sol)
cuando elija el lugar de montaje. Los haces de luz solar directa pueden distorsionar una imagen. Si el
cddigo esta orientado hacia la luz solar directa, plantéese el uso de un objetivo con modo de iris auto-
matico.

® Si monta una camara en un poste junto a la carretera o la via, compruebe cémo reacciona el poste a
los vehiculos pesados o a un convoy de coches. Algunos postes tienen un temblor tangible, lo que
podria hacer que el reconocimiento de codigos de contenedores sea casi imposible.

® Se recomienda reducir WDR y BLC. En la mayoria de los casos, estos ajustes haran que la imagen sea
mas bonita, pero a costa de difuminar detalles como los bordes de las letras en el cddigo del con-
tenedor. Por la misma razén, mantenga la reduccion de ruido digital lo mas baja posible.

B En ciertas condiciones poco frecuentes, puede haber casos de detecciones falsas; por ejemplo, porque
se reconocen partes de la imagen que parecen estructural o semanticamente similares a un cédigo de
contenedor (por ejemplo, vallas o anuncios). Para minimizar esto:

B Ajuste la region de interés seglin corresponda. Puede ser una buena idea hacerla mas pequefia o cam-
biar su forma, omitiendo las partes que podrian causar una deteccién falsa.
® Pyede haber casos en los que el rendimiento sea dptimo al cambiar el angulo del objetivo o al mover

la cdmara. En algunos casos, es mejor capturar un cédigo de contenedor delantero.

Solucion de problemas

La lectura correcta por OCR de los codigos impresos en vagones ferroviarios es dificil o imposible si las ima-

genes capturadas tienen alguna de las siguientes caracteristicas:

B Sobreexposicion o subexposicion
® |magen borrosa o distorsionada

® |luminacion desigual
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Requisitos de camara, imagen y escena
Solucion de problemas

Angulo agudo de la cAmara

® Bajo contraste

Texto danado o mal pintado

Condiciones climaticas adversas como niebla, nieve o lluvia intensa
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Activacion de la interfaz de la aplicacion certificada
Solucion de problemas

Activacion de la interfaz de la aplicacion
certificada

ATENCION! La Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App no tiene en cuenta las dreas oscuras
definidas para la imagen en directo. Por lo tanto, no hay pixelado en areas oscuras mientras se configura la
aplicacion y durante el analisis de la imagen por parte de la aplicacion.

AVISO! El usuario debe tener acceso al menu de configuracion (http(s)://<Direccion IP de la cama-
ra>/control). Verifique los derechos de usuario de la camara.

1. En lainterfaz web de la cdmara, abra: Setup Menu > Certified App Settings (MenU( de configuracion >

Ajustes de la aplicacion certificada) (http(s)://<Direccion IP de la cdmara>/control/app_config).

MOBOTIX BEEEE

© M73 mx10-32-6-96 Certified App Settings ONORCNE
General Settings
Arming @e Active Activate app service.

Note: It is not recommended to activate more than 2 apps.

Resource monitor Active Display camera actual load in live image.

Note: High performance impact. Use for testing purposes only.

Custom font Active Use custom font for the text displays in live image.
To select or upload a custom font please go to Manage Font
File.
App Settings
App Activation License Explanation Version Delete Delete
application
Vaxtor ALPR MMC Trial Trial Please updatethe 1 3.5 Data Delete
- available. license. - Al
application
Vaxtor Aircraft @ 2021-11-09 Vaxtor Aircraft 135 Data Delete
Identification e naton (296.0K) | application
T trial). Number
Number Settings

Vaxtor Containers Toct Trialused. Pleaseupdatethe ] 35
se @acon

Fig. 12: Activacién de aplicaciones certificadas
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Activacion de la interfaz de la aplicacion certificada

Solucion de problemas

2. En General Settings (Configuracion general), active la opcion Arming (Armado) @ del servicio de la apli-
cacion.
En Ajustes de la aplicacién, marque la opcién Activo @ y haga clic en Establecer ® .

4. Haga clic en el nombre de la aplicacion que desee configurar para abrir su interfaz de usuario.

5. Para obtener informacion sobre la configuracion de la aplicacion, consulte Configuracion de la Vaxtor Air-

craft Identification Number Recognition App, S. 1.
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Configuracion de la Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App
Solucion de problemas

Configuracion de la Vaxtor Aircraft
Identification Number Recognition App

AVISO! Para obtener el mejor rendimiento y los mejores resultados en el procesamiento de cddigos AIN,
asegurese de tener la escena configurada para cumplir con los Requisitos de cdmara, imagen y escena.

AVISO! El usuario debe tener acceso al menu de configuracion (http(s)://<Direccién IP de la cama-
ra>/control). Verifique los derechos de usuario de la camara.

1. En lainterfaz web de la cdmara, abra: Setup Menu > Certified App Settings (Menu de configuracion >
Ajustes de la aplicacion certificada) (http(s)://<Direccion IP de la cdmara>/control/app_config).
2. Haga clic en el nombre de la Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App.

La ventana de configuracion de la aplicacion aparece con las siguientes opciones:

VAXTOR AIN: ajustes basicos

Se deben tener en cuenta las siguientes configuraciones:

' MOBOTIX 606806

M73 mx10-32-6-96
© (ONONC NS

Vaxtor Aircraft Identification Number Settings

Vaxtor Aircraft Identification Number

Signaled: The application will only
attempt to read an aircraft identification
number when the signal is activated.
Freeflow: The application continuously
captures aircraft identification numbers.

Working Mode Freeflow

“

Enable MxMessage Send a mxmessage when an aircraft
identification number is read

Enable Overlay Display an overlay on all the sensors when
an aircraft identification number is read

Recognition Areas

Fig. 13: Ajustes basicos

25 /54


../../../../../../../Content/CameraApps/VAXTOR_UIC/image-set-up/image_and_scene_requirements.htm

Configuracion de la Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App
Solucion de problemas

Working Mode (Modo de funcionamiento): Estan disponibles los siguientes modos:
Free flow (Flujo libre): La aplicacion captura continuamente los cédigos AIN.
Signaled (Seiializado): La aplicacion solo intentara leer un cédigo AIN cuando se active una sefial en

consecuencia.
AVISO! En el modo sefializado, se enviara un identificador de sefial con el evento de sefial.

Enable MxMessage (Activar MxMessage): Marque esta opcion para activar el procesamiento de eventos de
cddigos AIN en MxMessageSystem.

Enable Overlay (Habilitar superposicion): Marque esta opcién para habilitar la visualizacién del resultado
del reconocimiento de cédigos AIN en la vista en directo.

Areas de reconocimiento

Un area de reconocimiento es un area dentro del marco de video donde se realiza el analisis de OCR. Puede
dibujar un poligono y elegir si el area en la que desea buscar matriculas esta dentro o fuera de esta region.
Puede establecer varias areas para respetar situaciones complejas.

AVISO! El uso de las areas de reconocimiento puede disminuir el tiempo de procesamiento de OCR y redu-
cir también los falsos positivos. Todo el cddigo AIN debe estar dentro o fuera del area de reconocimiento
para superar la prueba.

© M73 mx10-32-6-96 Vaxtor USDOT Settings ®OBEE

Recognition Areas

Recognition Area Type. Inclusion: only the
usdots inside the recognition area will be
detected. Exclusion: only the usdots outside
the recognition area will be detected

Recognition AreaType  inclusion

4

Show Recognition Area [] Show the recognition area on the USDOT
sensor

Edit Recognition Area Define multiple detection zones as a
Position rectangle. To do this, press the "Edit
Rectangle" button. You can draw a

X
599 275 rectangle in the camera image with the
. mouse. The corners are moved using the
Size
large handles.
265 X 388

Jo)
a®

Fig. 14: Areas de reconocimiento

Recognition Area Type (Tipo de area de reconocimiento): marque esta opcidn para activar el envio de

eventos de acuerdo con la siguiente configuracion
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Configuracion de la Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App
Solucion de problemas

Inclusion (Inclusién): solo se detectaran las matriculas dentro del area de reconocimiento.
Exclusion (Exclusion): solo se detectaran las matriculas fuera del area de reconocimiento.
Show Recognition Area (Mostrar area de reconocimiento): marque esta opcidn para mostrar el drea de
reconocimiento en la imagen de la cdmara.
Edit Recognition Area (Editar area de reconocimiento): Haga clic en el icono mas @ para definir una
nueva area de reconocimiento. Estan disponibles las siguientes opciones:
ID: Introduzca o seleccione un valor Unico para identificar el area de reconocimiento
Posicion: Las coordenadas del punto de la esquina superior derecha del 4rea de reconocimiento rec-
tangular.
Size (Tamafo): El tamafio en pixeles del area de reconocimiento rectangular.
Edit Rectangle (Editar rectangulo): Haga clic para cambiar a la vista en tiempo real, donde puede dibu-
jar un area de reconocimiento.
Delete (Borrar): Haga clic en el icono de papelera @ para eliminar el drea de reconocimiento.

Dibujar un area de reconocimiento en la vista en directo

En la vista en directo, simplemente haga clic y arrastre un area de reconocimiento rectangular.
2. Arrastre los puntos de las esquinas para ajustar el area de reconocimiento.
En la esquina superior derecha de la vista activa, haga clic en Enviar para adoptar las coordenadas del

rectangulo.
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Configuracion de la Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App
Solucion de problemas

Gestion de listas

Puede definir una lista negra y una lista blanca con hasta 1000 codigos AIN por lista. Si se reconoce un c6digo
AIN de una de las listas, se envia un evento correspondiente dentro del MxMessageSystem de la camara.

MOBOTIX BEE080

M73 mx10-32-6-96
© : o : @0 EE
Vaxtor Aircraft Identification Number Settings

List Management

Whitelist Filter @ Aircrafts on the whitelist. Only the
Aircraft Identification Number. Valid

JAS089 * ECEZS x BVB09 x separators are commas, new line,

spaces, tab or semicolon.
eBecH® (2) ®

W 2l
Blacklist Qer Aircrafts on the blacklist. Only the Aircraft
Identification Number. Valid separators
RBLOO * GE040 x are commas, new line, spaces, tab or
semicolon.
W 2l @

Fig. 15: Listas blancas y negras

Afadir un codigo AIN a una lista

1. Introduzca el texto del cddigo AIN en el campo de texto @ y haga clic en Intro.

Afadir varios cédigos AIN desde un archivo de texto

1. Aseglrese de que el archivo de texto contiene una matricula por linea.

2. Copie los codigos correspondientes del archivo de texto y péguelos en el campo de texto @ .

Eliminar un codigo AIN de una lista

1. Haga clic en la x pequefia @ a la derecha del codigo AIN.
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Configuracion de la Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App
Solucion de problemas

Eliminar todos los cédigos de una lista

1. Haga clic en el icono de la papelera ® .

Ordenar alfabéticamente todos los cédigos AIN de una lista

1. Haga clic en el icono de ordenar @ .

Copiar todos los codigos UIC de una lista al portapapeles

1. Haga clic en el icono copiar al portapapeles ® .

Filtrar codigos AIN

1. Introduzca el cddigo AIN o partes de este en el campo de texto del filtro ® . Solo se muestran los codigos

que contienen el texto del filtro

Video

En la pestafia de video, puede especificar la calidad del video que se va a analizar.

' MOBOTIX BEBGE

M73 mx10-32-6-96
© : . . ®0®E
Vaxtor Aircraft Identification Number Settings

Video

Sensor used to recognize aircraft

OCR Sensor Right sensor
identification numbers

L1

Overview Sensor None s+ Sensor used to capture overview images
when an aircraft identification number is
detected

Resolution 1920%1080 &  Working resolution. Adjust the resolution

and the camera zoom to capture the
aircraft identification numbers on the
optimum range. Changing this option
will require a camera reboot

Minimum Character 20 Minimum character height in pixels
Height (14-70). Tip: optimal reading size is 25

pixels height

<>

Maximum Character 42 Maximum character height in pixels
Height (14-70). Tip: optimal reading size is 25

pixels height

<>

Fig. 16: Video
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Configuracion de la Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App
Solucion de problemas

OCR Sensor (Sensor OCR): Seleccione el sensor de la cdmara que se utilizara para el reconocimiento de codi-

gos AIN.
AVISO! Si cambia esta opcidn, es necesario reiniciar la cdmara.

Overview Sensor (Sensor general): De manera opcional, seleccione un sensor que se utilice para capturar
imagenes generales cuando se detecte un cédigo AIN.
Resolution (Resolucion): establezca la resolucion de funcionamiento (el maximo actual es 1080p). Ajuste la

resolucion y el zoom de la cdmara para capturar los codigos en el alcance éptimo.
AVISO! Si cambia esta opcidn, es necesario reiniciar la cdmara.

Altura minima de los caracteres: la altura minima a la que deben estar los caracteres de los cédigos AIN
para leerlos. Los caracteres deben tener aproximadamente 20-30 pixeles de alto.
Maximum Character Height (Altura maxima de los caracteres): la altura maxima es de aproximadamente 20-

30 pixeles.

AVISO! La diferencia recomendada entre las alturas minima y maxima es de aproximadamente 10 pixeles.

Aircraft Identification Number (Numero de identificacion de aeronave)

Aqui puede especificar la longitud de los codigos AIN que se van a capturar

MOBOTIX BEGBAGB

M73 mx10-32-6-96
© : . : ®@0EG
Vaxtor Aircraft Identification Number Settings

Aircraft Identification Number

Minimum Aircraft 5 2 Minimum number of characters that the

Identification Number aircraft identification number have (4-12)

Characters

Maximum Aircraft 9 a Maximum number of characters that the

Identification Number aircraft identification number have (4-12)

Characters

Fig. 17: Aircraft Identification Number (Nimero de identificacion de aeronave)

Minimum Aircraft Identification Number Characters (NiUmero minimo de caracteres de identificacion de
aeronave): nimero minimo de caracteres que puede tener el nimero de identificacion de aeronave (4-12).
Maximum Aircraft Identification Number Characters (NUmero maximo de caracteres de identificacion
de aeronave): nimero maximo de caracteres que puede tener el nimero de identificacion de aeronave (4-
12).
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Solucion de problemas

Entorno

Aqui puede ajustar los ajustes que varien considerablemente con las condiciones ambientales.

MOBOTIX BEBGE

M73 mx10-32-6-96
© : S . @0EME
Vaxtor Aircraft Identification Number Settings

Environment
Same Aircraft 60 ~  Minimum elapsed time to report the
Identification Number same aircraft identification number twice

(seconds)
Delay
Same Aircraft 2 ) Maximum difference between two
Identification Number alrcr‘aﬂ identification numbers to b(.’.‘
. considered as the same (Levenshtein
Character Distance

distance)

Maximum Slope Angle 7 Aircraft identification number maximum

<>

slope angle (0-30)

Maximum time the OCR can spend
reading one or more times the same
aircraft identification number (multiple
samples) until making its final decision

Maximum 500
Recognition Period

<>

(ms)

Minimum Aircraft 1 4 Minimum number of times the aircraft

Identification Number identification number should be read
within the "Max Recognition Period"

Occurrences

Maximum Aircraft 5 ~  Maximum number of times the aircraft

Identification Numbear identification number should be read
within the "Max Recognition Period", If

Occurrences the OCR reaches this number before the
maximum recognition period expires, it
will force out the aircraft identification
number result

Reported Image First s Define which image from the pool is

returned with the metadata

Fig. 18: Aircraft Identification Number (Nimero de identificacion de aeronave)

Same Aircraft Identification Number Delay (Retraso del niimero de identificacion de la misma aero-
nave): tiempo minimo transcurrido en segundos para notificar el mismo AIN dos veces. De esta forma se
evita que se notifique varias veces la misma matricula en situaciones en las que el trafico es lento o esta dete-
nido.

Ejemplo: Si una aeronave se detiene en una barrera y se notifica el AIN pero la aeronave no se mueve
durante 30 segundos, esta demora se debe establecer en 60 segundos o mas para evitar una lectura
duplicada.

AVISO! Cuando se utiliza el modo sefial (activado), se recomienda establecer la demora en 0 segundos.
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Solucion de problemas

Same Aircraft Identification Number Character Distance (Distancia de caracteres del numero de iden-
tificacion de la misma aeronave): establezca el nimero de caracteres que deben diferir en dos lecturas del
mismo AIN para que se consideren diferentes. La cdmara es capaz de leer un AIN varias veces a medida que
pasa por el campo de vision. Si uno de los caracteres no se lee correctamente en una de las lecturas, al esta-
blecer este valor en 2 ambas lecturas se incluiran en el texto del AIN notificado.

Maximum Slope Angle (Angulo de pendiente maximo): establezca el dngulo maximo de pendiente de un
AIN que el motor debe intentar leer (0-30°).

Maximum Recognition Period (Periodo de reconocimiento maximo): tiempo maximo que el OCR puede
pasar leyendo uno o mas veces el mismo AIN (varias muestras) hasta tomar su decision final (ms).

Minimum Aircraft Identification Number Occurrences (Nimero minimo de veces para identificacion de
aeronave): nimero minimo de veces que el AIN debe leerse dentro del periodo de reconocimiento maximo
antes de ser notificado.

Numero maximo de veces para identificacion de aeronave: establezca el nimero maximo de veces que se
debe leer un AIN antes de ser notificado (esto puede ocurrir antes de finalizar el tiempo de espera).
Reported Image (Imagen notificada): establezca qué imagen del grupo se devuelve con los metadatos. Por
lo general, un AIN se lee varias veces a medida que pasa por el campo de vision de la cdmara. Es posible que
desee utilizar la imagen mas grande, Last (Ultima), para aeronaves que se aproximan y la imagen First (Pri-

mera) para aeronaves que se alejan de la camara.

OCR

En la pestafia OCR (reconocimiento dptico de caracteres), puede configurar parametros para garantizar los
mejores resultados de reconocimiento posibles.
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Solucion de problemas

MOBOTIX

M73 mx10-32-6-96

©

8060486

@0 mEB

Vaxtor Aircraft Identification Number Settings

OCR

Minimum Global 80
Confidence

Minimum Character 70
Confidence

Analytics Complexity Medium

Find Aircraft Low
Identification Number
Complexity

<>

<>

49

L 13

Minimum global confidence 1-100,
aircraft identification numbers under this
confidence will be discarted

Minimum character confidence 1-100,
characters under this confidence will be
discarted

Tip: Set low if you’re losing aircraft
identification number because lack of
performance, Medium: default/normal
scenario conditions, High: low quality
video

Tip: Set Low for normal scenarios,
Medium: if you notice missing aircraft
identification number on a normal
scenario, High: low quality video with
stopped aircrafts only (heavy processing)

Fig. 19: OCR

Minimum Global Confidence (Confianza global minima): establezca el nivel de confianza minimo que debe

muy mal estado pero desea leerlas.

alcanzar la lectura del AIN completo para poder aceptarlo. La confianza global es el promedio de todas las
confianzas de los caracteres individuales. El valor recomendado es 70. Reduzcalo si ve algunas matriculas en

AVISO! Establecer una confianza global minima demasiado baja hara que el motor de OCR intente leer

otros elementos, como la sefializacion del vehiculo, etc.

Minimum Character Confidence (Confianza de caracteres minima): establezca el nivel de confianza

minimo que debe alcanzar un solo caracter para poder aceptarlo. El valor recomendado es 50.

AVISO! Los valores mas altos implican una menor probabilidad de falsos positivos y una menor pro-

babilidad de pasar por alto codigos AIN.
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Solucion de problemas

Analytics Complexity (Complejidad de analisis): se trata de la complejidad del andlisis que se aplicara
durante la etapa de lectura de matriculas del motor ALPR. Configure esta opcion segin el modo de OCRYy el
tipo de trafico esperado. Hay tres opciones.

Low (Baja): se recomienda para aeronaves de muy alta velocidad donde el OCR necesita trabajar mas

rapido y su preferencia es la deteccidon de los AIN mas que su reconocimiento perfecto.

Medium (Default) (Media [Predeterminado]): se recomienda cuando el modo de OCR esta configurado

en flujo libre.
High (Alta): se recomienda cuando el modo de OCR esta configurado en sefial (activado).

ATENCION! Las complejidades mayores proporcionan una lectura mas precisa, pero hacen que el motor

ALPR funcione con mayor lentitud.

Find Aircraft Identification Number Complexity (Buscar complejidad de nimero de identificacion de
aeronave): se trata de la complejidad del analisis que se aplicara durante la etapa de bldsqueda de AIN del
motor ALPR. Establezca este valor en uno de los siguientes tres:

Low (Baja): aplica hasta 3 niveles

Medium (Media): aplica hasta 8 niveles

High (Alta): aplica hasta 12 niveles

ATENCION! Las complejidades mayores proporcionan una lectura mas precisa, pero hacen que el motor

ALPR funcione con mayor lentitud.

Generacion de informes

La Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App puede generar todas las lecturas de matriculas en
tiempo real mediante una variedad de protocolos estandar para que puedan aceptarlas una serie de pro-
gramas, incluido el potente Back Office - Helix de Vaxtor, que acepta y almacena lecturas de matriculas de
cientos de camaras en tiempo real.

Al seleccionar uno de los protocolos en la lista, aparecera un submend con campos para configurar para-

metros como las direcciones IP remotas, etc.
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Solucion de problemas

MOBOTIX BEEG6

M73 mx10-32-6-96
© : e : ®0EH
Vaxtor Aircraft Identification Number Settings

Reporting
Retry Notifications Retry failed notifications (Helix-6 and
JSON only)
Retry Period 1 ~  Amount of seconds between notification
retries
Send Test O Send a fake read (TEST) when settings
are stored or when the camera is started
Text Overlay
Overlay Template $date$ - $ains Template to use on the overlay, check |
the manual for available keywords |
Fade out timer 0 4 Amount of seconds that the overlay will
be visible or 0 to make it perpetual
Show aircraft O Display a small image with the aircraft

identification number identification number detected

image

Image position (x) 5 ~  Coordinate position for the image (x)
Image position (y) 50 ~  Coordinate position for the image (y)
MxMessage

MxMessage Template {"area™: "$roiid$", "direction":"$dire Defines the template of customized part
of the MxMessage. Check the manual for

available keywords
Subpath
MOBOTIX HUB Analytic Event

Enable 0O Enable MOBOTIX HUB Analytic Event
reporting

MOBOTIX HUB Transaction
Enable O Enable MOBOTIX HUB Transaction

reporting

Fig. 20: Generacion de informes

Retry notifications (Reintentar notificaciones): marque esta opcidn para reintentar las notificaciones falli-
das (solo Helix-6 y JSON).

Retry period (Periodo de reintento): cantidad de segundos entre reintentos de notificaciones

Send test (Enviar prueba): marque esta opcién para enviar una lectura falsa (PRUEBA) cuando se alma-

cenan los ajustes o cuando se inicia la camara.
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Texto superpuesto

Overlay Template (Plantilla de superposicion): defina la plantilla que se usara en la superposicién. Mar-

que la opcion Template Fields (Campos de plantilla) para ver las palabras clave disponibles.

Fade out timer (Temporizador de atenuacién): establezca la cantidad de segundos que la super-

posicion sera visible o 0 para hacerla permanente.

Show aircraft identification number image (Mostrar imagen del numero de identificacion de la

aeronave): active esta opcion para mostrar una imagen pequeiia con el cédigo AIN detectado.

Image position (x) (Posicion de la imagen [x]): posicion de coordenada x para la imagen.

Image position (y) (Posicion de la imagen [y]): posicion de la coordenada y para la imagen.

MxMessage

MxMessage Template (Plantilla de MxMessage): defina la plantilla de la parte personalizada del

MxMessage. Marque la opciéon Campos de plantilla, p. 37 para ver las palabras clave disponibles.

Subpath (Ruta secundaria): defina una ruta secundaria del MxMessage. Marque la opcidon Template

Fields (Campos de plantilla) para ver las palabras clave disponibles.

Evento de analisis de MOBOTIX HUB: con la funcién Eventos de analisis es posible enviar eventos al servidor
de eventos MOBOTIX HUB a través de TCP/IP.

Enable (Activar): active esta opcidn para activar la generacion de informes de eventos de analisis de

MOBOTIX HUB.

Transacciones de MOBOTIX HUB: con la funcidén Eventos de transacciones es posible enviar eventos al ser-
vidor de eventos MOBOTIX HUB a través de TCP/IP.

Enable (Activar): active esta opcidn para activar la generacion de informes de eventos de transacciones

de MOBOTIX HUB.

Vaxtor Helix-6: el protocolo Helix-6 es una version cifrada del protocolo Vaxtor.

Enable (Activar): marque esta opcion para enviar todos los resultados al servidor Helix-6 configurado.
JSON: JSON es un formato de datos compacto en un texto facil de leer para el intercambio de datos entre
aplicaciones.

Enable (Activar): marque esta opcidn si desea activar la generaciéon de informes JSON HTTP/HTTPS

POST.

XML: XML es un formato de datos compacto en un texto facil de leer para el intercambio de datos entre apli-
caciones.

Enable (Activar): active la generacion de informes XML HTTP/HTTPS POST
Milestone Analytic Event (Evento de analisis de Milestone): la funcién Analytics Events (Eventos de analisis)
permite enviar alertas en formato MAD (Datos de alerta de Milestone) al servidor de eventos XProtect de Miles-
tone a través de TCP/IP.

Enable (Activar): active la generacion de informes de eventos de analisis
TCP Server (Servidor TCP):

Enable (Activar): active la generacidn de informes del servidor TCP
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Campos de plantilla

Campo de plantilla
Sconfidencecode$
Scontroldigit$
Scountrycode$
Sdirection$
Sdirectionstr$
$serialnumber$
Saincode$

Svehicletype$

Variables reservadas solo para AIN

Descripcion

Cddigo de pais AIN
(0: desconocido, 1: izquierda, 2: derecha)
(Desconocido, izquierda, derecha)

NUmero de serie AIN

Variable
Sabsolutebottom$
Sabsoluteleft$
Sabsoluteright$
Sabsolutetop$
Sblacklist$
Sbottom$
Scharheight$
Scodeimage$
Scodeimagesize$
Sconfidence$
Sdate$

Setx$

Scountrys:

Sday$

Sheight$

Variables reservadas compartidas

Descripcion

Posicion inferior absoluta del codigo 0..1 con 2 decimales
Posicion absoluta a la izquierda del c6digo 0..1 con 2 decimales
Posicion absoluta a la derecha del cédigo 0..1 con 2 decimales
Posicidn superior absoluta del cddigo 0..1 con 2 decimales

Si el cédigo esta en la lista negra, se mostrara el texto de la "clausula if"
Coordenada inferior del codigo en la imagen (pixeles)

Altura de caracteres media (pixeles)

Imagen recortada por codigo

Tamafio de imagen recortada por codigo en bytes

Confianza global (0-100)

Marca de tiempo en formato 1SO8601

Codigo de pais de 3 letras
Dia UTC

Altura de la imagen de OCR
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Variable

Shour$

Simage$
Simagesize$

Sip$

Sleft$

Slocalday$
Slocahour$
Slocalmin$
Slocalmonth$
Slocalsec$
Slocalyear$
Smin$

Smonth$

Snolist$
Socrtime$
Soverviewimage$
Soverviewimagesize$
Spatch$
Spatchsizeinbytes$
Sprocessingtime$
Sreadconfidence$
Sright$

$sec$

$sensor$

$signalid$

Sstx$

Descripcion

Hora UTC

Codificacion JPEG en base64

Tamafo de la imagen completa guardada

Direccién IP de la Camara

Coordenada izquierda del codigo en la imagen (pixeles)

Dia local de la camara

Hora local de la camara

Minutos de la hora local de la camara

Mes local de la cdmara

Segundos de la hora local de la camara

Afio local de la camara

Minuto UTC

Mes UTC

Si el codigo no estd en una lista, se mostrara el texto de la "clausula if"
Tiempo de OCR analitico en milisegundos

Imagen JPEG general codificada en base64Smonth$

Tamano de imagen general en bytes

JPEG de la imagen de recorte de matricula codificada en base64
Tamafo de la imagen del texto reconocido (imagen de parche)
Tiempo de procesamiento en milisegundos

Valor de confianza global

Coordenada derecha del cédigo en la imagen (pixeles)
Segundos UTC

Sensor (0, 1)

Cadena de ID especificada cuando se activa una lectura mediante una solicitud

de http

Control de caracteres STX en HEXADECIMAL para Inicio de texto (02)
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Variable Descripcion

Stimestamp$ aaaa-MM-ddTHH:mm:sszzz

Stop$ Coordenada superior del cddigo en la imagen (pixeles)

Swidth$ Anchura de imagen de OCR

Swhitelist$ Si el codigo esta en la lista blanca, se mostrara el texto de la "clausula if"
Syear$ Afio UTC

Avanzado

En esta seccidn, encontrara herramientas Gtiles para la calibracion y la solucion de problemas.

\
MOBOTIX @Elalél‘
© M73 mx10-32-6-96 Vaxtor UIC Settings @0 HA
Advanced
Log level info 2 Info: Default log level. Debug: Enable debug
log level, useful to diagnostic messages
recieved from third parties. Trace: Enable
trace log level, useful to diagnotic messages
send to third parties.
Show Log File On 0O If enabled, the on-screen log file will be
Screen displayed on the selected sensor
Sensor Right sensor 2 Sensorwhere the on-screen log file is

Show Calibration Grid [

Fig. 21: Avanzado

displayed

If enabled, display on the OCR sensor a 20
pixels height grid

Debug level (Nivel de depuracion): seleccione un nivel de depuracién para generar un archivo de registro,

que puede ser Util para la solucién de problemas, por ejemplo.

Info (Informacion): nivel de registro predeterminado.

Trace (Seguimiento): seleccione esta opcidon para mensajes de diagndstico recibidos de terceros, por

ejemplo.

Debug (Depuracion): seleccione esta opcidn para obtener archivos de registro completos con fines de

depuracion.

Show log file on screen (Mostrar archivo de registro en pantalla): marque esta opcidn para ver el archivo

de registro en pantalla en el sensor seleccionado.

Sensor: seleccione el sensor en el que se muestra el archivo de registro en pantalla.

Show Calibration Grid (Mostrar cuadricula de calibracion): compruebe para visualizar en el sensor OCR

una cuadricula de 20 pixeles de altura
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Almacenamiento de la configuracion

Para almacenar la configuracion, tiene las siguientes opciones:

Fig. 22: Almacenamiento de la configuracién

® Haga clic en el botdn Set (Establecer) para activar sus ajustes y guardarlos hasta el proximo reinicio de
la cdmara.

® Haga clic en el boton Factory (Fabrica) para cargar los valores predeterminados de fabrica para este
cuadro de dialogo (es posible que este botdn no esté presente en todos los cuadros de dialogo).

® Haga clic en el boton Restore (Restaurar) para deshacer los cambios mas recientes que no se han alma-
cenado permanentemente en la camara.

® Haga clic en el botdn Close (Cerrar) para cerrar el cuadro de dialogo. Durante el cierre del cuadro de
didlogo, el sistema verifica toda la configuracion para ver si hay cambios. Si se detectan cambios, se le

preguntara si desea almacenar la configuracion completa de manera permanente.

Después de guardar correctamente la configuracion, el evento y los metadatos se envian automaticamente a

la cdmara en caso de un evento.
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MxMessageSystem
Qué es MxMessageSystem

MxMessageSystem

Qué es MxMessageSystem

MxMessageSystem es un sistema de comunicacion basado en mensajes orientados al nombre. Esto significa
que un mensaje debe tener un nombre Unico con una longitud maxima de 32 bytes.

Cada participante puede enviar y recibir mensajes. Las cdmaras MOBOTIX también pueden reenviar mensajes
dentro de la red local. De esta manera, los mensajes MxMessages se pueden distribuir a través de toda la red
local (consulte Message Area: Global [Area de mensaje: global]).

Por ejemplo, una camara MOBOTIX de la serie 7 puede intercambiar un mensaje MxMessage generado por

una aplicacion de cdmara con una camara MX6 no compatible con aplicaciones de MOBOTIX certificadas.

Hechos acerca de los mensajes MxMessage

B E| cifrado de 128 bits garantiza la privacidad y la seguridad del contenido del mensaje.
® | 0s mensajes MxMessage se pueden distribuir desde cualquier cdmara de las series MX6y 7.

B El rango del mensaje se puede definir individualmente para cada MxMessage.
® Local: la cdmara espera un MxMessage dentro de su propio sistema (por ejemplo, a través de

una aplicacion certificada).
® Global: la cdAmara espera un MxMessage que otro dispositivo MxMessage distribuye en la red
local (por ejemplo, otra cdmara de la serie 7 equipada con una aplicacion MOBOTIX certificada).
B | as acciones que los destinatarios deben realizar se configuran individualmente para cada participante

de MxMessageSystem.
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Hechos acerca de los mensajes MxMessage

Configuracion basica: procesamiento de
los eventos de aplicaciones generados
automaticamente

Consulta de eventos de aplicaciones generados automaticamente

AVISO! Después de activar correctamente la aplicacion (consulte Activacion de la interfaz de la aplicacion
certificada, p. 23), se generara automaticamente un evento de mensaje genérico para esa aplicacion espe-
cifica en la camara.

1. Vaya a Setup Menu > Event Control > Event Overview (Menu de configuracién > Control de eventos >
Descripcion general del evento). En la seccion Message Events (Eventos de mensaje), al evento de men-
saje generado automaticamente se le asigna un nombre en funcién de la aplicacion (por ejemplo,
VaxOCRAircraft).

MOBOTIX G686

© M73 mx10-32-6-96 Event Overview ONONENS

Environment Events

&

Image Analysis Events

]

Internal Events

=

Message Events
DermalogFaceAttend MxMessageSystem Inactive Delete m

RIS MxMessageSystem Inactive Delete

MxAnalytics MxMessageSystem Inactive Delete

ObjRec MxMessageSystem Inactive Delete

VaxOCRAircraft| ] MxMessageSystem Inactive Delete

VaxOCRUIC MxMessageSystem Inactive Delete

Meta Events
Signal Events
Time Events

Fig. 23: Ejemplo: evento de mensaje genérico de la Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App
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Hechos acerca de los mensajes MxMessage

2. Haga clic en Edit (Editar)® para visualizar una seleccion de todos los eventos de mensajes configurados.

MOBOTIX BOG08E

© M73 mx10-32-6-96 Message Events (ONORTNE|
Events Value Explanation
DermalogFaceAttendance Inactive Delete
IRIS Inactive Delete
MxAnalytics Inactive Delete
ObjRec Inactive Delete
Caocrareatl I
5 2 Event Dead Time:
Time to wait [0..3600 s] before the event can
trigger anew.
Event Sensor IP Receive Event Sensor Type:

Type ° MxMessageSystem Choose the message sensor.

Event on receiving a message from the MxMessageSystem.

VaxOCRAircraft Resssgeame;
Defines an MxMessageSystem name to wait for.

Message Range:
There are two different ranges of message
distribution:

L1

Local

Global: across all cameras within the current
LAN.
Local: camera internal.

Filter Message Content:

Optionally choose how to ignore messages
containing Filter Value. Select No Filterto
trigger on any message with defined Message
Name.

No Filter

4

Fig. 24: Ejemplo: Detalles de evento de mensaje genérico: sin filtro

Gestion de acciones: configuracion de un grupo de acciones

ATENCION! Para utilizar eventos, activar grupos de acciones o grabar imagenes, es necesario activar la
opcion de armado de los ajustes generales de la camara (http(s)/<Direccion IP de la cama-
ra>/control/settings)

Un grupo de acciones define las acciones que activa el evento de la Vaxtor Aircraft Identification Number
Recognition App.

1. Enlainterfaz web de la camara, abra: Setup Menu > Action Group Overview (Menu de configuracion >
Vista general de grupo de acciones) (http(s)://<Direccidn IP de la cdmara>/control/actions).
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Hechos acerca de los mensajes MxMessage

' MOBOTIX 6880

© M73 mx10-32-6-96 Action Group Overview ONONTNE]
l VisualAlarm
Arming Events & Actions Edit
Off s+ (selectall)
(No time table) % il

I VXAircraftAction

Arming Events & Actions Edit
Enabled s )
(No time table) E

Csiorengos 1O

Fig. 25: Definicion de grupos de acciones

2. Haga clic en Add new group (Agregar nuevo grupo)® Yy asigne un nombre significativo.

3. Haga clic en Edit (Editar)@ para configurar el grupo.
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Hechos acerca de los mensajes MxMessage

MOBOTIX E0a8e
© M73 mx10-32-6-96 Action Group Details [0NO]
General Settings Value Explanation
Action Group VXAircraftAction Name:
The name is purely informational.
Enabled @ Arming:
Controls this action group:
Enabledt activate the group.
Off. deactivate the group.
St group armed by signal input.
€5: group armed by custom signal as defined in General Event Settings.
(No time table) Time Table:
Time table for this action profile (Time Tables).
Event Selection Event Selection:
Message: ObjRec Select the events which will trigger the actions below.
Message: VaxOCRAircraft o Use [Ctrl]-Click to select more than ane event.
Events in parentheses need to be activated first.
Message: VaxOCRUIC
(Signal: SI)
5 (YT
Action Details 5 Action Deadtime:
Time to wait [0..3600 5] before a new action can take place.
Simultaneously Action Chaining;
Choose how the status of each subaction influences the execution of all others.
Allactions d si
Simultaneously until first success: Simultaneous execution, but as soon as one
action succeeds (i.e. has been completed or the phone is picked up), all others
are terminated.
Consecutively: All actions are executed in the specified order.
Consecutively until first success: Consecutive execution, but as soon as one
action succeeds, the following actions are not executed.
Consecutively until first failure: Consecutive execution, but as soon as one
action fails, the following actions are not executed.
Actions Value Explanation

Add new action @

Fig. 26: Configuracién de un grupo de acciones

4. Active Arming (Armado)® en el grupo de acciones.

5. Seleccione su evento de mensaje en la lista Event selection (Seleccion de eventos) @ . Para seleccionar

varios eventos, mantenga pulsada la tecla Mayds.

6. Haga clic en Add new Action (Agregar nueva accion)® .

7. Seleccione una accién apropiada en la lista Action Type and Profile (Tipo de accion y perfil)® .

Actions

Action 1

Delete

Add new action

Note: You may need admil

FTP: FTP-Webcam

FTP: FTP-AlarmClip

FTP: FTP-Archiving

FTP: FTP-Day-Period
E-Mail: AlarmMail

E-Mail: NotifyMail

E-Mail: MailWithMxPEGClip
E-Mail: MailWithStoryImages
E-Mail: MailSystemStatus24

¥ IP Notify: MXMC-Alarm

Profile, MxMessageSystem, ..,

IP Notify: MxMC-Liveview
IP Notify: MxMC-Gridview
IP Notify: TCPMessage

IP Notify: HitpRequest

IP Notify: Obscure AreaOn
IP Notify: ObscureAreaOff
Play Sound: StandardSounds
Device Out: ~IrLightOff
Device Out: ~IrLightOn
Device Out: ~IrLightToggle

O,

Fig. 27: Seleccion de tipo de accién y perfil

soon as one action succeeds (i.e. has been completed or the phone is
picked up), all others are terminated.

Consecutively: All actions are executed in the specified order.
Consecutively until first success: Consecutive execution, but as soon
as one action seeceeds, the following actions are not executed.
Consecutively until first failure: Consecutive execution, but as soon
as one action faifs, the following actions are not executed.

Explanation

Action Type and Profile:
Select the Action Profile to be executed.

‘ Action Timeout or Duration:
If this action runs longer than the time specified [0..3600 5], it is
aborted and returns an error; 0 to deactivate.
For Image Profile action, this is the duration and no error returns.

F_ignalOut, Visual Alarm, Phone Call, |P Notify, Image
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Hechos acerca de los mensajes MxMessage

AVISO! Si el perfil de accidn necesario aun no esta disponible, puede crear un nuevo perfil en las secciones
del menu de administracion "MxMessageSystem", "Transfer Profiles" (Perfiles de transferencia) y "Audio
and VolP Telephony" (Audio y telefonia VolP).

Si es necesario, puede agregar mas acciones haciendo clic en el botén de nuevo. En ese caso, asegurese de
que la "cadena de acciones" esté configurada correctamente (es decir, al mismo tiempo).

8. Haga clic en el botdn Set (Establecer) al final del cuadro de didlogo para confirmar la configuracion.

Ajustes de acciones: configuracion de las grabaciones de la camara

1. Enlainterfaz web de la cdmara, abra: Setup Menu > Event Control > Recording (Men( de configuracion
> Control de eventos > Grabacion) (http(s)/<Direccion IP de la cdmara>/control/recording).

MOBOTIX 8 (~ ] =
[C] M73 mx10-32-6-96 Recording [cNORT S|
General Settings

Value Explanation

Arming Enaled  (+) + e

Controls camera recording.
Enabled: activate recording.

Off deactivate recording.

St recording armed by signal input.

CS: recording armed by custom signal as defined in General Event Settings.
From Master: copies recording arming state from master camera.

Time Table Profile:

(No time table) B
Time table profile for time-controlled recording (Time Tables).
Storage Settings Value Explanation
Recording (REC) Event Recording @ s Recording Mode:

Type of event and story recording.

Snap Shot Recording: stores single JPEG pictures.

Event Recording: stores stream files for every event using MxPEG codec.
Continuous Recording: continuously streams video data to stream files using
MxPEG codec. Events can be recorded with a higher frame rate using Start
Recording, Retrigger Recording and Stop Recording.

Include audio & |RecordAudio Data:
Store audio data in stream file if available.
Enable and configure microphone.
Start Recording Message: MxAnalytics Start Recording:
Message: ObjRec @ Select the events which will start recording.
Use [Ctrl)-Click to select more than one event.

Message: VaxOCRAircraft

Message: VaxOCRUIC Events in parentheses need to be activated first.

(Signal: SI)
Cimnal 11
Max fps »  EventFrame Rate:
Recording speed if an event is detected, in frames per second.
0 2 Recording Time Before Event:

Additional recording time before an eventin seconds.

[ @scon ] eesor | i) o

Fig. 28: Configuracion de los ajustes de grabacion de la camara

2. Active Arm Recording (Armar grabacion) @ .
3. En Storage Settings/Recording (REC) (Ajustes de almacenamiento/Grabacion [REC]), seleccione un

Recording mode (Modo de grabacion)® . Estan disponibles los siguientes modos:

B Grabacidn de instantanea
B Grabacidn de eventos

B Grabacidn continua
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Hechos acerca de los mensajes MxMessage

4. En la lista Start recording (Iniciar grabacion) ® , seleccione el evento de mensaje que acaba de crear.
5. Haga clic en el boton Set (Establecer) @ al final del cuadro de dialogo para confirmar los ajustes.

6. Haga clic en Close (Cerrar) ® para guardar los ajustes de manera permanente.

AVISO! Como alternativa, puede guardar la configuracion en el mend Admin en Configuracion / Guardar
configuracion actual en la memoria permanente.
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Metadatos transferidos dentro de MxMessageSystem

Configuracion avanzada: procesamiento de
los metadatos transmitidos por las
aplicaciones

Metadatos transferidos dentro de
MxMessageSystem

Para cada evento, la aplicacion también transfiere metadatos a la camara. Estos datos se envian en forma de
un esquema JSON en un MxMessage.

Fig. 29: Numero de aeronave (AIN) de un avién
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Metadatos transferidos dentro de MxMessageSystem

i "VaxOCRAircraft" :
w {
Ilainll
{
"AIN" : "HBYSH",
"Confidence" : "99",
| "List" : "Not listed",
‘ : "Time" : "2021-10-11T11:54:48.050+02:00"
‘ "custom" :
1 {
Ilareall : II_1II'
"direction" : "2"
| }
| }

Fig. 30: Ejemplo: Metadatos transmitidos dentro de un MxMessage de Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App

AVISO! Para ver la estructura de metadatos del ultimo evento de la aplicacion, introduzca la siguiente URL
en la barra de direcciones del navegador: http(s)/direccionIPdelacamara/api/json/messages
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Creacion de un evento de mensaje personalizado

Creacion de un evento de mensaje personalizado

1. Vaya a Setup Menu > Event Control > Event Overview (Menu de configuracion > Control de eventos >
Descripcion general del evento). En la seccion Eventos de mensaje, al evento de mensaje generado auto-
maticamente se le asigna un nombre en funcidn de la aplicacion (por ejemplo, VaxOCRAIN).

MOBOTIX 0680

® M73 mx10-32-6-96 Event Overview ®@0OHEQ

Environment Events
Image Analysis Events =]
Internal Events

Message Events

MxAnalytics MxMessageSystem Inactive Delete m@

ObjRec MxMessageSystem Inactive Delete

Bl

VaxOCRUIC MxMessageSystem Inactive Delete

Meta Events

No profiles defined. m

‘

Signal Events
sl Signal Input Inactive Delete m
uc UC Soft Button Inactive Delete
Time Events
PE Periodic Event Inactive Delete m
™ Time Task Inactive Delete

Fig. 31: Ejemplo: Evento de mensaje genérico de la Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App
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Creacion de un evento de mensaje personalizado

2. Haga clic en Edit (Editar)® para visualizar una seleccion de todos los eventos de mensajes configurados.

MOBOTIX BEGB8B

® M73 mx10-32-6-96 Message Events ®@0EE
Attribute Value Explanation
IP Receive 8000 ~  Port:
TCP port to listen on,
Events Value Explanation
MxAnalytics Inactive Delete
ObjRec Inactive Delete
I VaxOCRUIC (1) @ Inactive
5 ~  EventDead Time:

Time to wait [0..3600 s] before the event can
trigger anew.

Event Sensor IP Receive Event Sensor Type:
Choose th :
Type o MxMessageSystem 00se the message sensor.

Event on receiving a message from the MxMessageSystem.

VaxOCRUIC.uic.List @ Message Name:

Defines an MxMessageSystem name to wait for.

Message Range:

There are two different ranges of message
distribution:

Global: across all cameras within the current
LAN.

Local: camera internal.

O

Local

Filter Message Content:

Optionally choose how to ignore messages
containing Filter Value. Select No Filterto trigger
on any message with defined Message Name.

"White List" Filter Value:
Define either a valid reference value as a string

(in JSON format) without line breaks, or an
extended regular expression. Open help for
examples.

This parameter allows using variables.

O

JSON Comparison

Add new profile

Fig. 32: Ejemplo: Enumerar evento de mensaje

Haga clic en el evento (por ejemplo, VaxOCRAIN) @ para abrir la configuracion del evento.
Configure los parametros del perfil del evento de la siguiente manera:

® Message Name (Nombre del mensaje): Introduzca el nombre del mensaje @ de acuerdo con la docu-
mentacion del evento de la aplicacidon correspondiente (consulte Ejemplos de nombres de mensajes y
valores de filtro de la [%=CameraApps.ProductName)
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Configuracion avanzada: procesamiento de los metadatos transmitidos por las aplicaciones

Ejemplos de nombres de mensajes y valores de filtro de la Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App

® Message Range (Rango del mensaje):
B | ocal: ajustes predeterminados para Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App

® Global: MxMessage se reenvia desde otra cdmara MOBOTIX de la red local.

® Filter Message Content (Filtrar contenido del mensaje):
" Sin filtro: activa cualquier mensaje seglin el nombre de mensaje definido.

® Comparacion de JSON: seleccione si los valores de filtro se van a definir en formato JSON.
B Expresion regular: seleccione si los valores de filtro se van a definir como expresién regular.
® Filter Value (Valor de filtro): ® consulte Ejemplos de nombres de mensajes y valores de filtro de la

[%=CameraApps.ProductName.

ATENCION! La opcién de valor de filtro se utiliza para diferenciar los mensajes MxMessages de una apli-
cacion o paquete. Utilice esta entrada para aprovechar los tipos de eventos individuales de las aplicaciones
(si estan disponibles).

Seleccione la opcion "No Filter" (Sin filtro) si desea utilizar todos los MxMessages entrantes como evento

genérico de la aplicacion relacionada.

2. Haga clic en el botdn Set (Establecer) @ al final del cuadro de didlogo para confirmar los ajustes.

Ejemplos de nombres de mensajes y valores de
filtro de la Vaxtor Aircraft Identification Number

Recognition App

Nombre de MxMessage Valor de filtro
Evento genérico VaxOCRAIN
Evento de lista blanca VaxOCRAIN.ain.List "White list" (Lista
blanca)
Evento de lista negra VaxOCRAIN.ain.List "Black list" (Lista
negra)
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Configuracion avanzada: procesamiento de los metadatos transmitidos por las aplicaciones
Ejemplos de nombres de mensajes y valores de filtro de la Vaxtor Aircraft Identification Number Recognition App

Nombre de MxMessage Valor de filtro
Evento que no aparece VaxOCRAIN.ain.List "Not listed" (No
en la lista mostrado)
Evento de nimero de VaxOCRAIN.ain.AINCode Cddigo AIN como
identificacion Gnico "CADENA", por
ejemplo "33 85
4956626-7"

(compare los meta-
datos transferidos
dentro de MxMess-
ageSystem)
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