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Antes de empezar

Soporte

Soporte

Soporte de MOBOTIX

Si necesita soporte técnico, pdngase en contacto con su distribuidor MOBOTIX. Si su dis-
tribuidor no puede ayudarle, se pondra en contacto con el canal de soporte para obte-

ner una respuesta lo antes posible.

Si dispone de acceso a Internet, puede abrir el servicio de soporte técnico de MOBOTIX

para buscar informacidn adicional y actualizaciones de software.

Visite www.mobotix.com > Support > Help Desk (www.mobotix.es > Soporte > Ser-

vicio de asistencia).

eCampus de MOBOTIX

El eCampus de MOBOTIX es una plataforma completa de aprendizaje electrénico. Le per-
mite decidir cuando y donde desea ver y procesar el contenido del seminario de for-
macion. Solo tiene que abrir el sitio en su navegador y seleccionar el seminario de

formacion que desee.

Visite www.mobotix.com/ecampus-mobotix.

Comunidad de MOBOTIX

La comunidad de MOBOTIX es otra valiosa fuente de informacion. El personal de

MOBOTIX y otros usuarios comparten informacion y usted también puede hacerlo.

Visite community.mobotix.com.
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Antes de empezar
Notas de seguridad

Notas de seguridad

® Esta camara debe instalarla personal cualificado; ademas, la instalacion debe cumplir todos los regla-

mentos locales.
® Este producto no debe utilizarse en lugares expuestos a riesgos de explosion.
® No utilice el producto en un lugar donde haya mucho polvo.
B Proteja el producto contra la entrada de humedad o agua en la carcasa.

® |nstale este producto tal como se describe en este documento. Una instalacion defectuosa puede

daiar el producto.

® No sustituya las baterias de la cdmara. Si se sustituye una bateria por otra de un tipo incorrecto, la
bateria podria explotar.

B |as fuentes de alimentacidn externas deben cumplir los requisitos de fuente de alimentacidn limitada

(LPS) y compartir las mismas especificaciones de alimentacion con la camara.

® Sj utiliza un adaptador de Clase |, el cable de alimentacién debe conectarse a una toma de corriente

con una conexion a tierra adecuada.

® Para cumplir los requisitos de EN 50130-4 relativos al funcionamiento ininterrumpido de las fuentes de
alimentacion de los sistemas de alarma, se recomienda utilizar un sistema de alimentacion inin-

terrumpida (SAl) para apoyar el suministro de alimentacion del producto.

Notas legales

Aspectos legales de la grabacion de video y sonido

Debe cumplir todas las normativas de proteccion de datos para el control de video y sonido cuando utilice
productos MOBOTIX AG. Segun la legislacion nacional y la ubicacion de instalacion de las camaras, la gra-
bacion de datos de video y sonido puede estar sujeta a documentacion especial o puede estar prohibida. Por
lo tanto, todos los usuarios de productos MOBOTIX deben familiarizarse con todas las normativas aplicables y

cumplir estas leyes. MOBOTIX AG no se hace responsable del uso ilegal de sus productos.

Declaracion de conformidad

Los productos de MOBOTIX AG estan certificados de acuerdo con las normativas aplicables de la CE y de otros
paises. Puede encontrar las declaraciones de conformidad de los productos de MOBOTIX AG en www.-
mobotix.com, en Soporte > Centro de descargas > Marketing y documentacion > Certificados y decla-
raciones de conformidad.
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Antes de empezar
Notas legales

Declaracion de RoHS

Los productos de MOBOTIX AG cumplen plenamente con las restricciones de la Union Europea sobre el uso
de determinadas sustancias peligrosas en aparatos eléctricos y electrénicos (Directiva 2011/65/CE) (RoHS) en

cuanto a su sujecion a estas normativas (consulte la declaracion de RoHS de MOBOTIX en www.mobotix.com,

Soporte > Centro de descargas > Marketing y documentacion > Folletos y guias > Certificados).

Eliminacion

Los productos eléctricos y electronicos contienen numerosos materiales valiosos. Por este motivo, le reco-
mendamos que deseche los productos de MOBOTIX al final de su vida util de acuerdo con todos los requisitos
legales y normativas (o depositelos en un centro de recogida municipal). Los productos de MOBOTIX no
deben desecharse en la basura doméstica. Si el producto contiene alguna bateria, deséchela por separado
(los manuales del producto correspondientes contienen instrucciones especificas cuando el producto con-
tiene alguna bateria).

Descargo de responsabilidad

MOBOTIX AG no asume ninguna responsabilidad por dafios que sean a consecuencia de un uso inadecuado o
de un incumplimiento de los manuales o de las normas y reglamentos aplicables. Se aplican nuestros tér-
minos y condiciones generales. Puede descargar la versidn actual de los Términos y condiciones generales

de nuestro sitio web en www.mobotix.com, haciendo clic en el enlace correspondiente en la parte inferior de

cada pagina.

Es responsabilidad del Usuario cumplir con la totalidad de leyes, normas, tratados y normativas locales, esta-
tales, nacionales y extranjeras aplicables en relacion con el uso del Software y el Producto, incluidas las rela-
cionadas con la privacidad de datos, la Health Insurance Portability and Accountability Act de 1996 (HIPPA),

comunicaciones internacionales y transmision de datos técnicos o personales.

8/61


https://www.mobotix.com/
https://www.mobotix.com/

Acerca de FF Group LPR & MMC Recognition App - Region EUCA
Interfaz de Smart Data para MxManagementCenter

Acerca de FF Group LPR & MMC
Recognition App - Region EUCA

Aplicacion certificada para el reconocimiento de matricula, color, marca y modelo.

Los algoritmos basados en inteligencia artificial de la aplicacion, que ya han superado pruebas en numerosos
mercados europeos, permiten el reconocimiento fiable de matriculas de una o dos lineas de vehiculos en las
regiones de origen admitidas (caracteres y nimeros latinos y hebreos), asi como el reconocimiento de la
marca, el modelo, el color y el tipo del vehiculo. Los ambitos de aplicacién habituales de la aplicacion son:

Gestion de aparcamientos, control y regulacion de accesos, y control del trafico.

® | aaplicacidn ofrece eventos a través de MxMessageSystem en tiempo real

® Protocolo de reconocimiento integrado (Ultimas 1000 matriculas reconocidas y marca, modelo, color y

tipo de vehiculo)

® Deteccidn con 99% (reconocimiento de matricula) y 90 % de precision en el reconocimiento de la

marca, modelo, color (en funcién de las condiciones ambientales)
B |a camara puede utilizarse con o sin conexion

® Configuracion de la aplicacion también a través de MxManagementCenter (se requiere una licencia de
configuracion avanzada gratuita)

® Se puede utilizar con todas las camaras de la plataforma de sistema de video de MOBOTIX 7

ATENCION! Esta aplicacién no admite sensores térmicos.

Interfaz de Smart Data para MxManagementCenter

Esta aplicacion cuenta con una interfaz de Smart Data para MxManagementCenter.

Con el sistema MOBOTIX Smart Data, los datos de transacciones se pueden vincular a las grabaciones de
video realizadas en el momento de las transacciones. Las fuentes de Smart Data pueden ser, por ejemplo, las
aplicaciones MOBOTIX certificadas (no se requiere licencia) o fuentes de Smart Data generales (se requiere

licencia), como sistemas TPV o sistemas de reconocimiento de matriculas.

El sistema Smart Data de MxManagementCenter permite buscar y revisar rapidamente cualquier actividad sos-
pechosa. La barra Smart Data y la vista Smart Data estan disponibles para buscar y analizar transacciones. La
barra Smart Data proporciona una vision general directa de las transacciones mas recientes (de las uUltimas

24 horas) y, por este motivo, resulta conveniente utilizarla para revisiones y blsquedas.
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Acerca de FF Group LPR & MMC Recognition App - Region EUCA
Interfaz de Smart Data para MxManagementCenter

AVISO! Para obtener informacion sobre cdmo usar el sistema Smart Data, consulte la ayuda online corres-
pondiente del software de la cdmara y MxManagementCenter.
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Especificaciones técnicas
Interfaz de Smart Data para MxManagementCenter

Especificaciones técnicas

Informacion del producto

Nombre del producto
Cddigo de pedido

Camaras MOBOTIX com-
patibles

Versidn de firmware

minima de la cdmara

Integracion de

MxManagementCenter

FF Group LPR & MMC Recognition App - Region EUCA
Mx-APP-FF-MMCR-EUCA

Mx-M73A, Mx-S74A

V7.1.2.24

min. MxMC v2.4.x

Caracteristicas del producto

Funciones de la aplicacion

B Reconocimiento de matriculas de una o dos lineas
B Caracteres latinos y hebreos

B Reconocimiento adicional de la marca, el modelo, el colory el tipo de
vehiculo

® |istas de varias matriculas para acciones individuales (por ejemplo,
acceso concedido, alarma, etc.)

® Protocolo de reconocimiento (Smart Data/blisqueda de eventos a través
de MxManagementCenter)

® Eventos de MOBOTIX a través de MxMessageSystem

NUmero maximo de carriles 2

Formatos de meta-
datos/estadisticas

Licencia de prueba

MxMessageSystem com-

patible

Interfaces de integracion

JSON

Licencia de prueba de 30 dias preinstalada

Si

Integracion de terceros a través de mensajes HTTP(S) Post y TCP

comparacion de interfaces de camaras compatibles
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Especificaciones técnicas
Interfaz de Smart Data para MxManagementCenter

Eventos de MOBOTIX Si

Eventos de ONVIF Si (evento de mensaje genérico)

Paises o vehiculos admitidos

Paises/matriculas admi- consulte https://community.mobotix.com/t/ff-group-mmcr-app-region-euca-
tidos supported-license-plates-countries/3294

Marcas, modelos y tipos consulte https://community.mobotix.com/t/ff-group-mmcr-app-region-euca-
admitidos supported-vehicle-makes-models-and-types/3295

Requisitos de escena

Anchura de la matricula min. 130p
max. 300 px

Angulo vertical maximo 30°

Angulo horizontal méaximo 30°

Angulo de inclinacién méaximo 5°

Especificaciones técnicas de la aplicacion
Aplicacion sin- sincronica
crdnica/asincrona

Ejecucion simultanea de Si (en funcién de los requisitos de rendimiento)

otras aplicaciones
Precision de LPR Min. 95 % (en funcién de los requisitos de la escena)
Precision de MMCR >90 % (en funcidn de los requisitos de la escena)

Frecuencia de fotogramas  tip. 10 fps (Full HD)
procesada tip. 3 fps (4K)

Tiempo de deteccion tip. 100 ms (un carril)

tip. 120 ms (dos carriles)
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Licencias de aplicaciones certificadas

Activacion de licencia de las aplicaciones certificadas en MxManagementCenter

Licencias de aplicaciones certificadas

Las siguientes licencias estan disponibles para la FF Group LPR & MMC Recognition App - Region EUCA:

® Licencia de prueba de 30 dias preinstalada
® licencia comercial permanente
El periodo de uso comienza con la activacion de la interfaz de la aplicacion (consulte Activacion de la interfaz

de la aplicacion certificada, p. 30)

AVISO! Para comprar o renovar una licencia, pdngase en contacto con su socio de MOBOTIX.

AVISO! Las aplicaciones generalmente vienen preinstaladas con el firmware. En ocasiones poco frecuentes,
es necesario descargar las aplicaciones desde el sitio web e instalarlas. En ese caso, consulte www.-

mobotix.com > Asistencia > Centro de descargas > Marketing y documentacién, descargue e instale la

aplicacion.

Activacion de licencia de las aplicaciones
certificadas en MxManagementCenter

Tras el periodo de prueba, se deben activar las licencias comerciales para su uso con una clave de licencia
valida.

Activacion online

Cuando reciba los ID de activacion, activelos en MxMC de la siguiente manera:

1. Seleccione en el ment Window > Camera App Licenses (Ventana > Licencias de aplicaciones de camara).

2. Seleccione la camara para la que desea utilizar la licencia y haga clic en Select (Seleccionar).
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Licencias de aplicaciones certificadas
Activacion de licencia de las aplicaciones certificadas en MxManagementCenter

00 Camera Licenses

MxManagementCenter

Cameras

mx10-10-38-40 10.10.38.40 10.10.38.40
mx10-22-10-30 10.22.10.30 10.22.10.30

M73 10-32-0-62 10.32.0.62 10.32.0.62

Mobotix « Kalserstrasse D-67722 Langmell « info@mabotix.com « www.mobaotix.com

Fig. 1: Vista general de las licencias de aplicaciones de camara en MxManagementCenter

AVISO! Si es necesario, corrija el tiempo establecido en la camara.

1. Es posible que se muestre una vista general de las licencias instaladas en la cdmara. Haga clic en Acti-

vate License (Activar licencia).

0 e Camera Licenses

MxManagementCenter
< Camera License Status: mx10-251-1-235 T

MxWhee|Detector Permanent Unlimited
iot_plugin_a Permanent Unlimited
iot_plugin_b Permanent Unlimited
iot_plugin_c Permanent Unlimited
iot_plugin_d Permanent Unlimited
iot_plugin_e Permanent Unlimited
iot_plugin_f Permanent Unlimited
iot_plugin_g Permanent Unlimited
iot_plugin_h Permanent Unlimited

iot_plugin_i Permanent Unlimited

Camera time is incorrect. Please reset your camera time before activating Licenses

Activate License

Mobotix « Kalsersirasse D-67722 Langmell « Info@mobotlx.com « www.mobotix.com

Fig. 2: Vista general de las licencias instaladas en la camara

AVISO! Si es necesario, corrija el tiempo establecido en la camara.
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Licencias de aplicaciones certificadas
Activacion de licencia de las aplicaciones certificadas en MxManagementCenter

2. Introduzca un ID de activacion valido y especifique el nimero de licencias que se instalaran en el equipo.

3. Sidesea obtener una licencia para otro producto, haga clicen . En la nueva fila, introduzca el ID de

activacion correspondiente y el nimero de licencias que desee.

Para eliminar una linea, haga clicen |

&>

5. Una vez introducidos todos los ID de activacion, haga clic en Activate License Online (Activar licencia
online). Durante la activacion, MXMC se conecta al servidor de licencias. Para ello, se requiere una cone-

xion a Internet.

MxManagementCenter

< Activate Camera Licenses: M73 10-32-0-62 I T AT

via Activation ID

Please enter your Activation IDs and for each Activation ID the corresponding quantity of licenses that you want to use

wa23-4c5f-as23-4bf2-b872-9c84-2936-78de +
ec90-4¢5f-cid0-4bf2-b872-9c84-e935-6120 W}

Download Capability Request File Activate License Online

Via Capability Response File

If you have already created or received a capability response file (<DevicelD>.bin), you can load it here.

Load Capability Response File...

Mobaotix « Kalserstrasse D-67722 Langmell « info@mobotix.com » www.mobaotix.com

Fig. 3: Cémo aiiadir licencias
Activacion correcta

Tras la activacion, es necesario volver a iniciar sesion para que se apliquen los cambios. También puede vol-

ver al area de gestion de licencias.
Error de activacion (sin conexion a Internet)

Si no se puede acceder al servidor de licencias, por ejemplo, porque no hay conexion a Internet, también es
posible activar las aplicaciones sin conexidn (consulte Activacion sin conexion, p. 15).

Activacion sin conexion

Para la activacion sin conexion, el socio o instalador del que adquirié las licencias puede generar un archivo

de respuesta de capacidad (.bin) en el servidor de licencias para activarlas.
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Licencias de aplicaciones certificadas
Activacion de licencia de las aplicaciones certificadas en MxManagementCenter

1. Seleccione en el meni Window > Camera App Licenses (Ventana > Licencias de aplicaciones de camara).

2. Seleccione la camara para la que desea utilizar la licencia y haga clic en Select (Seleccionar).

0@ Camera Licenses

MxManagementCenter

Cameras

mx10-10-38-40 10.10.38.40 10.10.38.40
mx10-22-10-30 10.22.10.30 10.22.10.30

M73 10-32-0-62 10.32.0.62 10.32.0.62

Mobotix « Kalserstrasse D-67722 Langmell » info@mobotix.com « www.mobotix.com

Fig. 4: Vista general de las licencias de aplicaciones de camara en MxManagementCenter

AVISO! Si es necesario, corrija el tiempo establecido en la camara.

3. Es posible que se muestre una vista general de las licencias instaladas en la cdmara. Haga clic en Acti-
vate License (Activar licencia).

®e0e Camera Licenses

MxManagementCenter
< Camera License Status: mx10-251-1-235 Serial Number: 10.239.171

MxWheelDetector Permanent Unlimited
iot_plugin_a Permanent Unlimited
iot_plugin_b Permanent Unlimited
iot_plugin_c Permanent Unlimited
iot_plugin_d Permanent Unlimited
iot_plugin_e Permanent Unlimited
iot_plugin_t Permanent Unlimited
iot_plugin_g Permanent Unlimited
iot_plugin_h Permanent Unlimited

iot_plugin_i Permanent Unlimited

Camera time is incorrect. Please reset your camera time before activating Licenses

Activate License

Mobotix » Kalsers 22 Langmell = Info@MObOIIX.COM » WWWW. MOBOLiX.com

Fig. 5: Vista general de las licencias instaladas en la cdmara
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Licencias de aplicaciones certificadas

Activacion de licencia de las aplicaciones certificadas en MxManagementCenter

AVISO! Si es necesario, corrija el tiempo establecido en la camara.

»

Introduzca un ID de activacion valido y especifique el nimero de licencias que se instalaran en el equipo.

5. Sidesea obtener una licencia para otro producto, haga clicen . En la nueva fila, introduzca el ID de

activacion correspondiente y el nimero de licencias que desee.
6. Sies necesario, haga clicen para eliminar una linea.
7. Una vez introducidos todos los ID de activacion, haga clic en Download Capability Request File (.lic)

(Descargar archivo de solicitud de capacidad [.lic]) y envieselo a su socio o instalador.

AVISO! Este archivo permite al socio o instalador del que adquirié las licencias generar un archivo de res-

puesta de capacidad (.bin) en el servidor de licencias.

[ NeN | Camera Licenses

MxManagementCenter

< Activate Camera Licenses: M73 10-32-0-62 (R PERRE

via Activation ID

Please enter your Activation IDs and for each Activation ID the corresponding quantity of licenses that you want to use

we23-4c5f-as23-4bf2-b872-9c84-e936-78de +
ec90-4¢5f-cfd0-4bf2-b872-9c84-e935-6120 W}

Download Capability Request File Activate License Online

Via Capability Response File

If you have already created or received a capability response file (<DevicelD>.bin), you can load it here.

Load Capability Response File...

Mobotix « Kalserstrasse D-67722 Langmell » info@mobotix.com » www.mobaotix.com
. + ~ o ge e .
Fig. 6: Como anadir licencias

8. Haga clic en Load Capability Response File (Cargar archivo de respuesta de capacidad) y siga las ins-

trucciones.

Activacion correcta
Tras la activacion, es necesario volver a iniciar sesion para que se apliquen los cambios. También puede vol-

ver al area de gestion de licencias.
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Licencias de aplicaciones certificadas
Gestion de licencias en MxManagementCenter

Gestion de licencias en MxManagementCenter

En MxManagementCenter puede administrar comodamente todas las licencias que se han activado para una

camara.

1. Seleccione en el meni Window > Camera App Licenses (Ventana > Licencias de aplicaciones de camara).

2. Seleccione la camara para la que desea utilizar la licencia y haga clic en Select (Seleccionar).

00 Camera Licenses

MxManagementCenter

Cameras

mx10-10-38-40 10.10.38.40 10.10.38.40
mx10-22-10-30 10.22.10.30 10.22.10.30

M73 10-32-0-62 10.32.0.62 10.32.0.62

Mobotix « Kalserstrasse D-67722 Langmell » info@maobotix.com » www.mobatix.com

Fig. 7: Vista general de las licencias de aplicaciones de camara en MxManagementCenter

Es posible que se muestre una vista general de las licencias instaladas en la camara.

®e0e Camera Licenses

MxManagementCenter
< Camera License Status: mx10-251-1-235 Serial Number: 10.239.171

MxWheelDetector Permanent Unlimited
iot_plugin_a Permanent Unlimited
iot_plugin_b Permanent Unlimited
iol_plugin_c Permanent Unlimited
iot_plugin_d Permanent Unlimited
iot_plugin_e Permanent Unlimited
iot_plugin_f Permanent Unlimited
iot_plugin_g Permanent Unlimited
iot_plugin_h Permanent Unlimited

iot_plugin_i Permanent Unlimited

Camera time is incorrect. Please reset your camera time before activating Licenses

Activate License

Mobotix

Fig. 8: Vista general de las licencias instaladas en la camara
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Licencias de aplicaciones certificadas
Gestion de licencias en MxManagementCenter

AVISO! Si es necesario, corrija el tiempo establecido en la camara.

Columna Explicacion

Name (Nombre) Nombre de la aplicacidn con licencia.

Expiration (Caducidad) Periodo de validez de la licencia.

Quantity (Cantidad) Numero de licencias adquiridas para un producto.

Serial Number (Nimero de  Identificador Unico asignado por MxMC al dispositivo utilizado. Es importante
serie) tener a mano el ID del dispositivo por si surge algin problema durante el

periodo de licencia.

Sincronizacion de licencias con el servidor

Cuando se inicia el programa, no se produce una sincronizacion automatica de las licencias entre el equipo y
el servidor de licencias. Por lo tanto, debe hacer clic en Update (Actualizar) para volver a cargar las licencias
desde el servidor.

Actualizacion de licencias

Para actualizar licencias temporales, haga clic en Activate Licenses (Activar licencias). Se abre el cuadro de

didlogo para actualizar o activar licencias.

AVISO! Se necesitan derechos de administrador para sincronizar y actualizar las licencias.
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Requisitos de camara, imagen y escena
Gestion de licencias en MxManagementCenter

Requisitos de camara, imagen y escena

Para poder reconocer las matriculas de la mejor manera posible, se deben cumplir los siguientes requisitos
previos de la escena:

Calidad de la matricula que se va a capturar en la imagen
® | a matricula debe tener alto contraste y ser claramente legible, es decir, debe estar lo mas limpia posi-
ble, sin abolladuras ni agujeros y tener una buena iluminacion.
® | a matricula debe ser rectangular

® Tamarfio horizontal minimo
® 130 px para matriculas de una linea (150 px para matriculas de Armenia, Kazajistan, Rusia, Ser-
bia y Uzbekistan)

® 100 px para matriculas de dos lineas (130 px para matriculas de Armenia, Kazajistan, Rusia, Ser-
bia y Uzbekistan)

® Angulo de rotacién méaximo: 5°

§B KW 7465

® Angulo de inclinacién méaximo de matricula hacia la cdmara: 30° horizontal y vertical

Ejemplos de matriculas claramente reconocibles

Fig. 9: Matricula facilmente legible a la luz del dia
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Fig. 10: Matricula facilmente legible por la noche con iluminacion LED infrarroja

Orientacion vertical de la camara

El angulo vertical con respecto a la matricula debe superar los 30°. La distancia minima (x) desde la cdmara
en funcion de su altura de montaje (h) se calcula mediante la formula:

z=nhx43
Ejemplo: calculo de la alineacion vertical de la camara
h (metro) x (metro)
1 1.7
15 2.6
Fig. 11: Orientacion vertical de la
2 3.4 camara
2.5 4.3
3 5.1
3.5 6
4 6.8

Orientacion horizontal de la camara

El dangulo horizontal con respecto a la matricula debe superar los 30°. La distancia minima (x) desde la
camara en funcion de su altura de montaje (y) se calcula mediante la formula:

T =1yx*+/3

Ejemplo de calculo de la alineacion horizontal de la camara

y (metro) x (metro) .
NN
Y \"\
1 1.7 e AT s {j i
1.5 2.6 Fig. 12: Alineacion horizontal de la
camara
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y (metro) X (metro)

2 3.4

2.5 4.3

3 51 Fig. 12: Alineacién horizontal de la
camara

3.5 6

4 6.8

Profundidad de campo en relacion con la velocidad del vehiculo y el
tiempo de reconocimiento por matricula

Para capturar de forma eficaz, la cAmara del vehiculo debe ajustarse de forma que adopte la profundidad de
campo minima (PDC). La profundidad de campo (o la longitud de la zona de nitidez) es la distancia entre los
objetos mas cercanos y lejanos que aparecen con un enfoque de nitidez aceptable en un video.

La profundidad de campo se puede calcular mediante la formula:

L Tk Vinge
dof = T 3600

Definicion de las variables utilizadas en la formula
Lo - profundidad de campo en metros (m)
Trec = tiempo de reconocimiento por matricula en milisegundos (ms)

Vinaz = velocidad méaxima del vehiculo en kilémetros por hora (km/h)

Ejemplo: calculo de casos tipicos

velocidad maxima del vehiculo en kilometros por hora  tiempo de reconocimiento por matricula en mili-
(km/h) segundos (ms)

100 200 300 400 500

profundidad de campo en metros (m)

40 4 9 13 18 22
80 9 18 27 36 44
100 11 22 33 44 56
120 13 27 40 53 67
140 16 31 47 62 78
180 20 40 60 80 100
200 22 44 67 89 111
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Recomendaciones para el montaje y ajuste.

velocidad maxima del vehiculo en kilometros por hora  tiempo de reconocimiento por matricula en mili-

(km/h) segundos (ms)
100 200 300 400 500
profundidad de campo en metros (m)
220 24 49 73 98 122
240 27 53 80 107 133

AVISO! Los tamafios minimos de la matricula en los limites de la zona de nitidez deben ser inferiores a los
mencionados en Calidad de la matricula que se va a capturar en la imagen, p. 20.

AVISO! Para obtener la mejor profundidad de campo posible, se recomienda ajustar manualmente la con-
figuracion de apertura de la cdmara en lugar de utilizar la configuracién automatica.

Tiempo de exposicion en relacion con la velocidad maxima del vehiculo

El tiempo de exposicion debe ajustarse para obtener los mejores resultados en el reconocimiento de matri-

culas. Los valores se calculan con respecto a una camara montada en un angulo horizontal de 30 grados.

Ejemplo: calculo de casos tipicos

tiempo de exposicion en velocidad maxima del vehiculo en
segundos (s) kilometros por hora (km/h)

1/100 5

1/500 40

1/1000 100

1/2000 200

1/4000 400

AVISO! El tiempo de exposicion debe ajustarse de acuerdo con las condiciones de luz.

Recomendaciones para el montaje y ajuste.

" Si desea reconocer las matriculas en varios carriles, por lo general se recomienda montar la cdmara en
un travesano.

® Utilice un LED IR para reconocer las matriculas por la noche o en condiciones de poca luz.
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® |avelocidad de obturacidon debe ser lo suficientemente alta para reducir la luz de los faros delanteros
del coche durante la noche (generalmente es de aproximadamente 1/1000). Tenga en cuenta que una
velocidad de obturacion demasiado alta puede oscurecer los bordes de las lineas (especialmente las
sombras).

® |a profundidad de enfoque es un parametro muy importante. Si esta usando una camara con un obje-
tivo con montura CS, utilice un objetivo fijo. Los objetivos fijos son mejores para el reconocimiento de
matriculas debido a su mayor profundidad de enfoque. También se recomienda encarecidamente usar
objetivos megapixel.

® Observe las condiciones de iluminacion cambiantes (p. ej., debido al amanecer y la puesta del sol)
cuando elija el lugar de montaje. Los haces de luz solar directa pueden distorsionar una imagen. Si los
coches estan orientados hacia la luz solar directa, plantéese el uso de un objetivo con modo de iris
automatico.

B Si monta una camara en un poste junto a la carretera, compruebe cémo reacciona el poste a los vehi-
culos pesados o a un convoy de coches. Algunos postes tienen un temblor tangible, lo que podria
hacer que el reconocimiento de matriculas sea casi imposible.

® Se recomienda reducir WDR y BLC. En la mayoria de los casos, estos ajustes haran que la imagen sea
mas bonita, pero a costa de difuminar detalles como los bordes de las letras en la matricula. Por la
misma razén, mantenga la reduccidn de ruido digital lo mas baja posible.

B En ciertas condiciones poco frecuentes, puede haber casos de detecciones falsas; por ejemplo, porque
se reconocen partes de la imagen que parecen estructural o semanticamente similares a una matricula
(por ejemplo, vallas o anuncios). Para minimizar esto:

® Ajuste la region de interés seglin corresponda. Puede ser una buena idea hacerla mas pequefia o cam-
biar su forma, omitiendo las partes que podrian causar una deteccion falsa.

® Ajuste la configuracion minima y maxima de la matricula segln las instrucciones superiores; no deje
un valor predeterminado de 130 - 300.

® Pyede haber casos en los que el rendimiento sea dptimo al cambiar el angulo del objetivo o al mover

la cdmara. En algunos casos, es mejor capturar una matricula delantera.

Solucion de problemas

No se pueden reconocer las matriculas borrosas

Problema: si necesita reconocer varias matriculas de coches una tras otra, puede que necesite una pro-
fundidad de campo mas amplia. En el siguiente ejemplo, solo se puede reconocer la matricula que hay en el
marco verde.

Solucion: ajuste el enfoque del objetivo para archivar una mayor profundidad de campo.
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Solucion de problemas

Fig. 13: Profundidad de campo insuficiente

Problema: la matricula esta borrosa debido a unos ajustes de enfoque incorrectos o un tiempo de exposicion
largo.

Solucion: configure los ajustes de enfoque o aumente la velocidad de obturacion.

Fig. 14: Matricula borrosa debido a un tiempo de exposicion largo

No se pueden reconocer las matriculas debido a la sobreexposicion

Problema: en determinados casos, las matriculas pueden quedar sobreexpuestas y, por lo tanto, no pueden

leerse. La causa posible podria ser la luz directa del sol en las matriculas o luz LED IR intensa por la noche.

Solucion: ajuste la velocidad de obturacién o atente la luz LED IR.
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Fig. 15: Matricula sobreexpuesta de dia
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Solucion de problemas

Fig. 16: Matricula sobreexpuesta debido a luz LED IR demasiado intensa

No se pueden reconocer las matriculas debido a que la luz no es sufi-

ciente

Problema: en determinadas situaciones no hay suficiente luz, lo que produce un bajo contraste. Por lo tanto,
no se pueden leer las matriculas. La causa posible podria ser la luz directa del sol en las matriculas o luz LED

IR intensa por la noche.

Solucion: ajuste la velocidad de obturacién o proporcione luz adicional.
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Solucion de problemas

Fig. 17: Luz insuficiente para reconocer la matricula

No se pueden reconocer las matriculas debido a una baja resolucion

Problema: parece que la matricula no se puede reconocer bien, a pesar de tener una buena iluminacién y
una resolucion suficiente.

Solucion: mida la resolucién de la matricula que se va a capturar con un programa de procesamiento de ima-
genes. Puede que sea necesario ajustar la resolucion horizontal al minimo requerido de 130 px (consulte

Requisitos de camara, imagen y escena, p. 20).
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Fig. 18: Luz insuficiente para reconocer la matricula
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Activacion de la interfaz de la aplicacion
certificada

ATENCION! La FF Group LPR & MMC Recognition App - Region EUCA no tiene en cuenta las dreas oscuras
definidas para la imagen en directo. Por lo tanto, no hay pixelado en areas oscuras mientras se configura la

aplicacion y durante el analisis de la imagen por parte de la aplicacion.

AVISO! El usuario debe tener acceso al menu de configuracion (http(s)://<direccion IP de la cama-
ra>/control). Verifique los derechos de usuario de la camara.

1. Enlainterfaz web de la cdmara, abra: Menu de configuracion > Configuracion de aplicaciones cer-

tificadas (http(s)://<direccion IP de la camara>/control/app_config).

MOBOTIX BE8E8E

© D71 mx10-32-75-149 Certified App Settings ®@0OHBE
Arming @ Active Activate app service.

Note: It is not recommended to activate more than 2 apps.
Resource monitor Active Display camera actual load in the live image.

Note: High performance impact. Use for testing purposes only.

Custom font Active Use custom font for the text displays in the live image.
To select or upload a custom font please go to Manage Font File.

AppSettings
App Activation License  Explanation Version Delete Delete
O, =

FFLPR MMCR Settings 2024-03-21  General Settings  1,6,0.1 Data Delete
(30 days ) app
trial).

Irisity IRIS Al Analytics  B3E]l Trial Please updatethe 111 Delete

- available. license. m

app
MOBOTIX No license  MxActivity Sensor 11,0 Data Delete
ActivitySensor Settings required. (0) app

MOBOTIX Advanced Incompatible | ™ Pleasevpdatethe 111 ([N EEED
available.  App. N

Radiomatrv

set Deacory
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. En Configuracién general, active la opcion Arming del servicio de la aplicacién MOBOTIX(®D .
. Haga clic en Establecer® . Aparece una lista de aplicaciones instaladas.

. En Configuracion de la aplicacién, marque la opcién Activo de la aplicacién correspondiente.

. Haga clic en el nombre de la aplicacién @ que desee configurar para abrir su interfaz de usuario.

. Para obtener informacién sobre la configuracion de la aplicacién, consulte Configuracion de la FF Group
LPR & MMC Recognition App - Region EUCA, p. 32.
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Configuracion de la FF Group LPR & MMC
Recognition App - Region EUCA

AVISO! Para obtener el mejor rendimiento y los mejores resultados en el procesamiento de LPR, aseglrese
de tener la escena configurada para cumplir con los Requisitos de camara, imagen y escena, p. 20.
ATENCION! Atencién:

El usuario debe tener acceso al mend de configuracion (http(s)://<direccion IP de la cdmara>/control). Veri-
fique los derechos de usuario de la camara.

1. En lainterfaz web de la cdmara, abra: Menu de configuracion > Configuracion de aplicaciones cer-
tificadas (http(s)://<direccion IP de la camara>/control/app_config).

2. Haga clic en el nombre de la FF Group LPR & MMC Recognition App - Region EUCA.

La ventana de configuracion de la aplicacion aparece con las siguientes opciones:
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Ajustes basicos

MOBOTIX
© D71 mx10-32-75-14% FFLPR MMCR Settings

FFLPR MMCR

Sensor Selection Right Sensor s Selectthe image sensor

Image Size 1920x1080 s  Defines the image sire, which ks used as
basis for the license plate recognition,
Factory default: Full HD [1520x1080)

Enable Overlays Highlight recognized license plates and
enzble the on-screen text overlay

Enable MxMessage O Send an MxMessage for each license plate
recognized. The MxMessage is requined for
the configuration of Message Events on the
camera and for the usage of the MxMC
Srmart Data interface.

Region EL4CIS = Recognition of number plates within the
selected region. For countries belonging to
the region, see the app documentation.

Preferred Country s  Here you might select preferred country

within Europe [ CI5 regions. The choice is
nat mandatary thouwgh.

Recognition Zones of the Right sensor
Recognition Zones of the Left sensor
Integration Interfaces

Whitelist

Blacklist

B B B B @ B

Overlay Configuration

Sensor Selection (Seleccion de sensor): seleccione el sensor para LPR y MMCR
Image Size (Tamafio de imagen): seleccione la resolucién de la transmision de video que va a analizar FF

Group LPR & MMC Recognition App - Region EUCA (valor predeterminado de fabrica: 4K Ultra HD
[3840 x 2160]).

AVISO! La resolucion para el procesamiento de LPR podria ser diferente de la resolucion utilizada para la

transmision en directo.

Enable Overlays (Habilitar superposiciones): active esta opcion para resaltar las matriculas reconocidas y
la superposicion de texto en pantalla en la vista en directo.

Enable MxMessage (Activar MxMessage): active esta opcidn para activar el envio de un MxMessage para
cada matricula reconocida. El mensaje MxMessage es necesario para la configuracion de eventos de mensajes
en la cdmara y para el uso de la interfaz de Smart Data de MxMC.
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Region (Region): seleccione la regidn que se va a establecer para el motor de LPR. Las regiones disponibles
son:

UE: Paises europeos

UE + CIS: Paises europeos y CEl (Comunidad de Estados Independientes)

ZAF: Sudafrica

Zonas de reconocimiento

Se pueden definir hasta tres zonas de reconocimiento. El motor de LPR analiza cada zona de deteccion de
forma independiente a las demas. En consecuencia, se asigna un identificador individual a cada zona
(nimero de zona). De manera predeterminada, las matriculas se reconocen en toda el area de la imagen

(valor predeterminado de fabrica: posicion 1280 x 760; tamario 0 x 0).

AVISO! El uso del area de reconocimiento puede disminuir el tiempo de procesamiento de OCR y reducir
también los falsos positivos. Todo el cddigo del contenedor debe estar dentro o fuera del area de reco-

nocimiento para superar la prueba.

Recognition Zones of the Right sensor =

Enable LP recognition Enable license plate recognition on the
Right sensor

Show Recognition Area

Recognition Area Rectangles Define up to 3 areas where license plates
Position are recognized. By default, license plates
are recognized throughout the entire
429 X 208 image area, Defalt setting: Full image
recognition
Size
482 X 281

Ceat recange [

Position

171 X 586
Size

387 X 265

Edit Rectangle O]

Como dibujar un area de reconocimiento

1. En lavista en directo, mantenga pulsada la tecla Mayus y haga clic en el punto de la esquina superior

izquierda del area de region
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2. Suelte la tecla Mayus y haga clic en el punto de la esquina inferior derecha del area.

3. En lainterfaz de configuracién, haga clic en Establecer rectangulo para adoptar las coordenadas del rec-
tangulo.

4. De manera opcional, haga clic en el icono de signo mas para agregar otra area de reconocimiento.

5. De manera opcional, haga clic en el icono de papelera para eliminar un area de reconocimiento.

6. Active Mostrar area de reconocimiento para mostrar el drea de reconocimiento en la vista en directo.

AVISO! Si las zonas no se activan, se analizara la imagen completa.

Interfaces de integracion

Los eventos LPR se pueden enviar a sistemas de terceros, por ejemplo, sistemas de control de acceso o sis-
temas de gestion de video. Por lo tanto, se deben tener en cuenta las siguientes configuraciones:

J ~ Integration Interfaces l

Enable the integration interface to send
IP notifications to a defined external

Enable receiver (e.g. 3rd party access control
sysl)ems. video management system,
etc.

Receiver / Server IP address and port.
Destination Address http://server.address Separate IP address and port using a
colon (e.g. 10.0.0.1:80)

Transfer Protocol HTTP(5) POST T taefos nofficetion dais =g thes
Device ID is used as unique identifier
for the device sending the IP notification
(e.g. camera’s serial number / factory IP
address)

Device ID defaultiD

Enable to attach an event image to the
Attach Image IP notification

Image Selection License plate crop ggéiﬁ&ntgf&eﬁvg Sttiflirgaat%ento be

Send the IP notification for event type
'new". Condition 'new' becomes true, if
the license plate appears for the first
time in 5 seconds

Event Type: New

Send the IP notification for event type
'update'. Condition 'update’ becomes
true, if the license plate was already
detected in the last 5 seconds

Event Type: Update

Send the IP notification for event type
'lost'. Condition 'lost' becomes true, if
plate was not seen in the last 5 seconds
since previous detection

Event Type: Lost

self-signed certificates Allow self-signed certificates for HTTPS

Enable (Activar): active esta opcidn para permitir que la interfaz de integracion envie notificaciones de IP a
un receptor externo definido (por ejemplo, sistemas de control de acceso de terceros, sistemas de gestion de
video, etc.).

Destination Address (Direcciones de destino): direccion IP y puerto del receptor/servidor. Separe la direc-
cion IP y el puerto con dos puntos (p. €j. 10.0.0.1:80).
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Transfer Protocol (Protocolo de transferencia): seleccione el protocolo segin el que se transmiten los
eventos LPR.

TCP: los datos se transmitiran a través de TCP.

HTTP POST: los datos se transmitiran a través de protocolos FFG. Descargue una descripcion detallada.

Device ID (ID de dispositivo): establezca una cadena de texto Unica para identificar el dispositivo de la
camara en los mensajes. El ID de dispositivo se utiliza como identificador Unico para el dispositivo que envia
la notificacion de IP (por ejemplo, el nimero de serie de la cdmara o la direccidn IP de fabrica).
Attach Image (Adjuntar imagen): active esta opcidn para adjuntar una imagen de evento a la notificacion de
IP.
Image Selection (Seleccion de imagen): si se tienen que enviar imagenes, seleccione el tipo de imagen aqui:
License plate crop (Recorte de la matricula): la imagen solo contiene la matricula.
Vehicle crop (Recorte del vehiculo): la imagen contiene el vehiculo con la matricula reconocida.
Fotograma completo: se transmite la imagen completa.
Event Type (Tipo de evento): New (Nuevo): active esta opcidon para enviar una notificacion de IP para el
tipo de evento "nuevo". La condicién "nuevo" se cumple si la matricula aparece por primera vez en
5 segundos.
Event Type (Tipo de evento): Update (Actualizar): active esta opcion para enviar una notificacion de IP
para el tipo de evento "actualizar". La condicidn "actualizar" se cumple si la matricula ya se ha detectado en
los ultimos 5 segundos.
Event Type (Tipo de evento): Lost (Perdido): active esta opcion para enviar una notificacion de IP para el
tipo de evento "perdido". La condicidn "perdido" se cumple si no se ha identificado la matricula en los ulti-
mos 5 segundos desde la deteccidn anterior.
Self signed certificates (Certificados autofirmados): permita certificados autofirmados para HTTPS.

Listas blancas y negras

Puede definir una lista negra y una lista blanca con hasta 1000 matriculas por lista. Si se reconoce una matri-
cula de una de las listas, se envia un evento correspondiente dentro del MxMessageSystem de la camara.

J + Whitelist [

Filter: @

LUCY8000 x BVB1909 x @

Assign up to 1000 license plates to the

Whitelist KIBMX8080 x FCK1900 x blacklist. Add individual license plates,
add a whole list of license plates or

FTSCB@ @ delete the entire list
[ ] 1 [}

Adicion de una matricula a una lista

1. Introduzca el texto de la matricula en el campo de texto @ vy haga clic en Intro.
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Adicion de varias matriculas desde un archivo de texto

1. Asegurese de que el archivo de texto contiene una matricula por linea.

2. Copie las matriculas correspondientes del archivo de texto y péguelas en el campo de texto @ .

Eliminacion de una matricula de una lista

1. Haga clic en la x pequefia @ a la derecha del nimero de matricula.

Eliminacion de todas las matriculas de una lista

1. Haga clic en el icono de la papelera @ .

Como ordenar alfabéticamente todas las matriculas de una lista

1. Haga clic en el icono de ordenar @ .

Como copiar todas las matriculas de una lista al portapapeles

1. Haga clic en el icono copiar al portapapeles ® .

Como filtrar las matriculas

1. Introduzca la matricula o partes de esta en el campo de texto del filtro ® . Solo se muestran las matri-

culas que contienen el texto del filtro

Herramientas de instalacion

En esta seccidn, encontrara herramientas Utiles para la calibracién y la solucidon de problemas.
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J ~ Installation Tools l

Turn on the calibration grid to detect the
acceptable license plate size. Vertical

Calibration grid lines indicate a distance of 130 pixels
wide. Please keep the license plates in
the range 130-300 pixels wide

Set the confidence threshold which
must be reached to recognize color of
Color Confidence 01 the vehicle. The confidence value within
the sent MxMessage can be used as an
indication for a proper configuration.

Available options NO LOG: No debug
log is created (Factory default).
EMERGENCY: Please add a short
description of the content. INFO: Please
add a short description of the content.
DEBUG: Please add a short description
of the content. ULTRADEBUG: Please
add a short description of the content.

Debug level NO LOG

Set the confidence threshold which
must be reached to recognize license
LPR Confidence 07 ° plates. The confidence value within the
sent MxMessage can be used as an
indication for a proper configuration.

Set the confidence threshold which
must be reached to recognize vehicle.
MMR Confidence 04 ° The confidence value within the sent
MxMessage can be used as an
indication for a proper configuration.

Calibration grid (Cuadricula de calibracion): active la cuadricula de calibracién para detectar el tamafio
aceptado de la matricula. Las lineas verticales indican un tamafio de 130 pixeles de ancho. Mantenga las
matriculas en el rango de 130-300 pixeles de ancho.
Color Confidence (Confianza del color): establezca el umbral de confianza que debe alcanzarse para reco-
nocer el color del vehiculo. El valor de confianza del MxMessage enviado se puede utilizar como indicacidn
para una configuracién adecuada.
Debug level (Nivel de depuracién): seleccione un nivel de depuracién para generar un archivo de registro,
que puede ser til para la solucién de problemas, por ejemplo.

NOLOG: no se crea ningun registro de depuracion (configuracion predeterminada)

EMERGENCY (EMERGENCIA)

INFO (INFORMACION)

DEBUG (DEPURACION)

ULTRADEBUG (ULTRADEPURACION)
LPR Confidence (Confianza de LPR): establezca el umbral de confianza que debe alcanzarse para reconocer
las matriculas. El valor de confianza del MxMessage enviado se puede utilizar como indicacién para una con-
figuracion adecuada.

ATENCION! Una configuracion incorrecta puede dar lugar a reconocimientos incorrectos. En la mayoria de
los casos, la configuracion predeterminada es suficiente.

38/61



Configuracion de la FF Group LPR & MMC Recognition App - Region EUCA
Solucion de problemas

MMR Confidence (Confianza de MMR): establezca el umbral de confianza que debe alcanzarse para reco-
nocer el vehiculo. El valor de confianza del MxMessage enviado se puede utilizar como indicacién para una

configuraciéon adecuada.

ATENCION! Una configuracién incorrecta puede dar lugar a reconocimientos incorrectos. En la mayoria de
los casos, la configuracion predeterminada es suficiente.

Almacenamiento de la configuracion

Para almacenar la configuracion, tiene las siguientes opciones:

| _ Factory Restore Close

® Haga clic en el botdn Establecer para activar sus ajustes y guardarlos hasta el proximo reinicio de la

camara.

® Haga clic en el botdn Fabrica para cargar los valores predeterminados de fabrica para este cuadro de

didlogo (es posible que este botdn no esté presente en todos los cuadros de dialogo).

® Haga clic en el boton Restaurar para deshacer los cambios mas recientes que no se han almacenado
permanentemente en la camara.
® Haga clic en el botdn Cerrar para cerrar el cuadro de didlogo. Durante el cierre del cuadro de dialogo,
el sistema verifica toda la configuracidn para ver si hay cambios. Si se detectan cambios, se le pre-
guntara si desea almacenar la configuracion completa de manera permanente.
Después de guardar correctamente la configuracion, el evento y los metadatos se envian automaticamente a

la cdmara en caso de un evento.
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Configuracidn basica

Configuracion basica

MOBOTIX gEae
© D71 mx10-32-75-149 FFLPR MMCR Settings @oEA
FFLPR MMCR

Sensor Selection Right Sensor s Selectthe image sensor

Image Size 1920x1080 +  Definesthe image size, which is used as.

basis for the license plate recognition,
Factory default: Full HD (1520x1080)

Enable Overlays Highlight recognized license plates and
enabile the on-screen text overlay

Enable MxMessage m} Send an MxMessage for each license plate
recognized. The MxMessage ks required for
the configuration of Message Events on the
camera and for the usage of the MxMC
Smart Data Interface.

Region EU+CIS =  Recognition of number plates within the
selected region. For countries belonging to
the region, see the app documentation.

Preferred Country . a  Hereyou might select preferred country
within Europe f CIS regions. The choice is
nat mandatory though.

Recognition Zones of the Right sensor
Recognition Zones of the Left sensor
Integration Interfaces

Whitelist

Blacklist

B @ B B @ &

Overlay Configuration

5ot ] Facory R estore | cioe

Sensor Selection (Seleccion de sensor): seleccione el sensor para LPRy MMCR

Image Size (Tamafio de imagen): Seleccione la resolucion de la transmision de video que va a analizar FF
Group LPR & MMC Recognition App - Region EUCA (valor predeterminado de fabrica: 4K Ultra HD

[3840 x 2160]).

AVISO! La resolucion para el procesamiento de LPR podria ser diferente de la resolucion utilizada para la
transmision en directo.

Enable Overlays (Habilitar superposiciones): active esta opcion para resaltar las matriculas reconocidas y
la superposicion de texto en pantalla en la vista en directo.
Enable MxMessage (Activar MxMessage): active esta opcion para activar el envio de un MxMessage para
cada matricula reconocida. MxMessage es necesario para la configuracion de eventos de mensajes en la
camaray para el uso de la MxMC interfaz de Smart Data.
Region (Region): seleccione la regidn que se va a establecer para el motor de LPR. Las regiones disponibles
son:

UE: Paises europeos

UE + CIS: Paises europeos y CEl (Comunidad de Estados Independientes)

ZAF: Sudafrica
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Zonas de reconocimiento

Zonas de reconocimiento

Las zonas de reconocimiento se pueden definir en hasta dos sensores. Se pueden definir hasta tres zonas de
reconocimiento por sensor. El motor LPR analiza cada zona de reconocimiento de forma independiente a las

demas. En consecuencia, se asigna un identificador individual a cada zona (nimero de zona).

Recognition Zones of the Right sensor B

Enable LP recognition Enable license plate recognition on the
Right sensor

Show Recognition Area

Recognition Area Rectangles Define up to 3 areas where license plates
Position are recognized. By default, license plates

are recognized throughout the entire

429 X 208 image area. Defalt setting: Full image

recognition
Size

482 x 281

catreconge I

Position
171 X 586
Size

387 X 265

Edit Rectangle 0]

=

Como dibujar un area de reconocimiento

=

Haga clic en el icono mas(D para cambiar a la imagen en directo.

2. En la vista en directo, simplemente haga clic y arrastre un area de reconocimiento rectangular.
3. Arrastre los puntos de las esquinas para ajustar el area de reconocimiento.

4. En la esquina superior derecha de la vista activa, haga clic en Enviar para adoptar las coordenadas del
rectangulo.

5. De manera opcional, haga clic en el icono de papelera @ para eliminar el drea de reconocimiento.

AVISO! Si las zonas no se activan, se analizara la imagen completa.
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Interfaces de integracién

Interfaces de integracion

Los eventos LPR se pueden enviar a sistemas de terceros, por ejemplo, sistemas de control de acceso o sis-
temas de gestion de video. Por lo tanto, se deben tener en cuenta las siguientes configuraciones:

Integration Interfaces

Enable | Enable the integration interface to send
IP notifications to a defined external
receiver (e.g. 3rd party access control
systems, video management system, etc.)

Destination Address http://server.address Receiver / Server IP address and port.
Separate IP address and port using a

colon (e.g. 10.0.0.1:80)

Transfer notification data using these
protocol headers

L1

Transfer Protocol HTTP(s) POST

Device ID defaultiD Device ID is used as unique identifier for
the device sending the IP notification
(e.g. camera’s serial number / factory IP
address)

Attach Image (Il Enable to attach an event image to the IP
notification

Selection of the event image to be
attached to the IP notification

4

Image Selection License plate crop

Event Type: New O Send the IP notification for event type
'new’. Condition 'new' becomes true, if
the license plate appears for the first time
in 5 seconds

Event Type: Update O Send the IP notification for event type
'update'. Condition 'update' becomes
true, if the license plate was already
detected in the last 5 seconds

Event Type: Lost O Send the IP notification for event type
'lost'. Condition 'lost' becomes true, if

plate was not seen in the last 5 seconds
since previous detection

self-signed certificates [] Allow self-signed certificates for HTTPS

Enable (Activar): active esta opcidn para permitir que la interfaz de integracion envie notificaciones de IP a
un receptor externo definido (por ejemplo, sistemas de control de acceso de terceros, sistemas de gestion de
video, etc.).
Destination Address (Direcciones de destino): direccion IP y puerto del receptor/servidor. Separe la direc-
cion IP y el puerto con dos puntos (p. €j. 10.0.0.1:80).
Transfer Protocol (Protocolo de transferencia): seleccione el protocolo segln el que se transmiten los
eventos LPR.

TCP: los datos se transmitiran a través de TCP.

HTTP POST: los datos se transmitiran a través de protocolos FFG. Descargue una descripcion detallada.

Device ID (ID de dispositivo): establezca una cadena de texto Unica para identificar el dispositivo de la
camara en los mensajes. El ID de dispositivo se utiliza como identificador Unico para el dispositivo que envia
la notificacion de IP (por ejemplo, el nimero de serie de la cdmara o la direccion IP de fabrica).
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Lista blanca y lista negra

Attach Image (Adjuntar imagen): active esta opcidn para adjuntar una imagen de evento a la notificacion de
IP.
Image Selection (Seleccion de imagen): si se tienen que enviar imagenes, seleccione el tipo de imagen aqui:
License plate crop (Recorte de la matricula): la imagen solo contiene la matricula.
Vehicle crop (Recorte del vehiculo): la imagen contiene el vehiculo con la matricula reconocida.
Fotograma completo: se transmite la imagen completa.
Event Type (Tipo de evento): New (Nuevo): active esta opcidon para enviar una notificacion de IP para el
tipo de evento "nuevo". La condicidn "nuevo" se cumple si la matricula aparece por primera vez en
5 segundos.
Event Type (Tipo de evento): Update (Actualizar): active esta opcion para enviar una notificacion de IP
para el tipo de evento "actualizar". La condicion "actualizar" se cumple si la matricula ya se ha detectado en
los ultimos 5 segundos.
Event Type (Tipo de evento): Lost (Perdido): active esta opcion para enviar una notificacion de IP para el
tipo de evento "perdido". La condicidn "perdido" se cumple si no se ha identificado la matricula en los ulti-
mos 5 segundos desde la deteccidn anterior.
Self signed certificates (Certificados autofirmados): permita certificados autofirmados para HTTPS.

Lista blanca y lista negra

Puede definir una lista negra y una lista blanca con hasta 1000 matriculas por lista. Si se reconoce una matri-
cula de una de las listas, se envia un evento correspondiente dentro del MxMessageSystem de la camara.

Whitelist B

Whitelist Filter Assign up to 1000 license plates to the whitelist. Add
individual license plates, add a whole list of license

LUCYS8000 x  KIBMX8080 x FTRC400 x plates or delete the entire list

BVB1909 x  KAX120 x KIBM)GZS@@
LUCY1909 x DOMU1312 x @

Wi
Blacklist

Adicion de una matricula a una lista

® Introduzca el texto de la matricula en el campo de texto D y haga clic en Intro.

Adicion de varias matriculas desde un archivo de texto

1. Asegurese de que el archivo de texto contiene una matricula por linea.

2. Copie las matriculas correspondientes del archivo de texto y péguelas en el campo de texto @ .
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Overlay Configuration (Configuracion de superposicion)

Eliminacion de una matricula de una lista

m Haga clicen lax @ pequefia situada a la derecha del nimero de matricula.

Eliminacion de todas las matriculas de una lista

m Haga clic en el icono de la papelera ® .

Como ordenar alfabéticamente todas las matriculas de una lista

m Haga clic en el icono de ordenar @ .

Como copiar todas las matriculas de una lista al portapapeles

m Haga clic en el icono copiar al portapapeles ® .

Como filtrar las matriculas

® Introduzca la matricula o partes de esta en el campo de texto del filtro ® . Solo se muestran las matri-

culas que contienen el texto del filtro.

Overlay Configuration (Configuracion de
superposicion)

En esta seccidn puede personalizar la superposicion.

Overlay Configuration =

Color for overlay White a  Colorof overlay text

Full color a  Opacity of overlay text
Overlay Duration 2 ~  Setoverlay duration in seconds
Overlay Position Left Top a  Select position of overlay text
Overlay license plate [ Display recognized license plate crop
crop

Image overlay Position | ¢ft Top Select position of overlay image

L3

Color for overlay (Color de la superposicion): Seleccione un color para la opacidad del texto superpuesto.
Overlay duration (Duracion de la superposicion): Establezca la duracién de la superposicién en segundos.
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Configuracion de MxMessage

Overlay Position (Posicion de la superposicion): Seleccione la posicién del texto superpuesto en la imagen
de la camara.

Overlay License plate crop (Superposicion de recorte de la matricula): Marque para mostrar el recorte de
la matricula reconocida.

Image Overlay Position (Posicion de superposicion de imagen): Seleccione la posicién de la imagen super-

puesta en la imagen de la camara.

Configuracion de MxMessage

En esta seccidn, puede especificar para qué eventos se va a enviar un MxMessage.

MxMessage Configuration =

MxMessage New Send an MxMessage for LPR NEW event

MxMessage Update O Send an MxMessage for LPR UPDATE
event

MxMessage Lost Send an MxMessage for LPR LOST event

MxMessage New (MxMessage nuevo):active esta opcion para enviar un MxMessage para el evento "LPR
NUEVO".

MxMessage Update (MxMessage de Actualizacion): Active esta casilla para enviar un MxMessage para el
evento "ACTUALIZACION LPR".

MxMessage Lost (Mensaje Mx perdido): Active esta casilla para enviar un MxMessage para el evento "LPR
PERDIDO".

Herramientas de instalacion

En esta seccidn, encontrara herramientas Utiles para la calibracién y la solucidn de problemas.
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Herramientas de instalacion

Installation Tools

Calibration grid O Turn on the calibration grid to detect the
acceptable license plate size. Vertical
lines indicate a distance of 130 pixels
wide. Please keep the license plates in the
range 130-300 pixels wide

Debug level v NO LOG Available options NO LOG: No debug log
is created (Factory default). DEBUG:
Added additional info to overlay text

LPR Confidence 0.7 Set the confidence threshold which must

<>

be reached to recognize license plates.
The confidence value within the sent
MxMessage can be used as an indication
for a proper configuration.

Minimum license plate ¢ Defines the minimum number of

<>

charcters in the recognized license plates,

charcters
shorter sequences will be ignored. The
practical recommended minimum is 5.
Default 6.

Maximum license 10 2 Defines the maximum number of

plate charcters charcters in the reco.gnm?d license plates,
longer sequences will be ignored. Default
10.

The Levenshtein 1 2 The Levenshtein distance between two

distance is a string words is the minimum number of single-

ic f i character edits (insertions, deletions or

metric for measuring substitutions) required to change one

the difference word into the other.

between two

sequences.

Calibration grid (Cuadricula de calibracion): active la cuadricula de calibracién para detectar el tamafio
aceptado de la matricula. Las lineas verticales indican un tamafio de 130 pixeles de ancho. Mantenga las
matriculas en el rango de 130-300 pixeles de ancho.
Debug level (Nivel de depuracion): seleccione un nivel de depuracién para generar un archivo de registro,
que puede ser til para la solucion de problemas, por ejemplo.

NOLOG: no se crea ningun registro de depuracion (configuracion predeterminada)

DEBUG (DEPURACION)
LPR Confidence (Confianza de LPR): establezca el umbral de confianza que debe alcanzarse para reconocer
las matriculas. El valor de confianza del MxMessage enviado se puede utilizar como indicacién para una con-
figuracién adecuada.
Minimum License Plate Characters (Minimo de caracteres de la matricula): nimero minimo de caracteres
que puede tener la matricula. El minimo recomendado es 5. El valor predeterminado es 6
Maximum License Plate Characters (Maximo de caracteres de la matricula): nimero minimo de carac-
teres que puede tener la matricula. nimero maximo de caracteres que puede tener la matricula. Se ignoraran
las secuencias mas largas.
Distancia de Levenshtein: El nUmero minimo de ediciones de un solo caracter (inserciones, eliminaciones o
sustituciones) necesario para cambiar una palabra por la otra.
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Almacenamiento de la configuracién

ATENCION! Una configuracin incorrecta puede dar lugar a reconocimientos incorrectos. En la mayoria de

los casos, la configuracion predeterminada es suficiente.

Almacenamiento de la configuracion

Para almacenar la configuracion, tiene las siguientes opciones:

® Haga clic en el boton Establecer para activar sus ajustes y guardarlos hasta el préximo reinicio de la

camara.

® Haga clic en el botén Fabrica para cargar los valores predeterminados de fabrica en este cuadro de dia-

logo (es posible que este botén no aparezca en todos los cuadros de didlogo).
® Haga clic en Restaurar para deshacer los cambios mas recientes que no se hayan guardado per-
manentemente en la camara.
® Haga clic en Cerrar para cerrar el cuadro de dialogo. Durante el cierre del cuadro de dialogo, el sistema
verifica toda la configuracion para ver si hay cambios. Si se detectan cambios, se le preguntara si desea
almacenar la configuracién completa de manera permanente.
Después de guardar correctamente la configuracion, el evento y los metadatos se envian automaticamente a

la cdmara en caso de un evento.
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MxMessageSystem
Qué es MxMessageSystem

MxMessageSystem

Qué es MxMessageSystem

MxMessageSystem es un sistema de comunicacion basado en mensajes orientados al nombre. Esto significa

que un mensaje debe tener un nombre Gnico con una longitud maxima de 32 bytes.

Cada participante puede enviar y recibir mensajes. Las camaras MOBOTIX también pueden reenviar mensajes
dentro de la red local. De esta manera, los mensajes MxMessages se pueden distribuir a través de toda la red

local (consulte Message Area: Global [Area de mensaje: global]).

Por ejemplo, una cdmara MOBOTIX de la serie 7 puede intercambiar un mensaje MxMessage generado por

una aplicacion de camara con una camara MX6 no compatible con aplicaciones de MOBOTIX certificadas.

Hechos acerca de los mensajes MxMessage

B E| cifrado de 128 bits garantiza la privacidad y la seguridad del contenido del mensaje.
® | os mensajes MxMessage se pueden distribuir desde cualquier camara de las series MX6 y 7.

B E| rango del mensaje se puede definir individualmente para cada MxMessage.
® Local: la cdmara espera un MxMessage dentro de su propio sistema (por ejemplo, a través de

una aplicacion certificada).

® Global: la cdmara espera un MxMessage que otro dispositivo MxMessage distribuye en la red

local (por ejemplo, otra cdmara de la serie 7 equipada con una aplicacion MOBOTIX certificada).

B | as acciones que los destinatarios deben realizar se configuran individualmente para cada participante
de MxMessageSystem.
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Consulta de eventos de aplicaciones generados automaticamente

MxMessageSystem: Procesamiento del

evento de aplicacion generado

automaticamente

Consulta de eventos de aplicaciones generados

automaticamente

AVISO! Después de activar correctamente la aplicacion (consulte Activacion de la interfaz de la aplicacion

certificada, p. 30), se generara automaticamente un evento de mensaje genérico para esa aplicacion espe-

cifica en la cdmara.

1. Vaya a Menu de configuracion > Control de eventos > Descripcion general del evento. En la seccién

Eventos de mensaje, al perfil del evento de mensaje generado automaticamente se le asigna un nombre

en funcion de la aplicacion (por ejemplo, FFLPR_MMCR).

Environment Events

Image Analysis Events

Internal Events

Message Events

ColorRecognition
FFLPR_MMCR
MxActivitySensor
MxAnalytics
ObjRec

VaxALPR
VaxALPRMMC

Meta Events
Signal Events

Time Events

MxMessageSystem
MxMessageSystem
MxMessagesystem
MxMessageSystem
MxMessageSystem
MxMessageSystem

MxMessageSystem

Inactive
Inactive
Inactive
Inactive
Inactive
Inactive

Inactive

Delete
Delete
Delete
Delete
Delete
Delete

Delete

B B &

(1]

ERO
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Gestion de acciones: configuracién de un grupo de acciones

2. Haga clic en Editar O para mostrar y configurar las propiedades del evento en detalle.

MOBOTIX oz~ =]

© M73 mx10-32-6-96 Message Events (ONONCNE
Attribute Value Explanation
IP Receive 8000 A Port:
TCP port to listen on.
Events Value Explanation
I FFLPR_MMCR @ Inactive
5 ~ Event Dead Time:

Time to wait [0..3600 s] before the event can trigger
anew.

Event Sensor Type IP Receive Event Sensor Type:

Choose the message sensor.
© MxMessageSystem g

MQTT Subscription

Event on receiving a message from the MxMessageSystem.

FFLPR_MMCR Message Name:
- Defines an MxMessageSystem name to wait for.

Message Range:
There are two different ranges of message

Airbuibiidinm.

Local s

3. Haga clic en un evento (por ejemplo, FFLPR_MMCR) para cambiar la configuracion del evento.

Gestion de acciones: configuracion de un grupo de
acciones

ATENCION! Para utilizar eventos, activar grupos de acciones o grabar imégenes, es necesario activar la
opcion de armado de los ajustes generales de la camara (http(s)/<direccion IP de la cama-

ra>/control/settings).

Un grupo de acciones define la accidn o las acciones que activa el evento de la FF Group LPR & MMC

Recognition App - Region EUCA.

1. En lainterfaz web de la cdmara, abra: Menu de configuracion > Vista general de grupo de acciones

(http(s)://<direccion IP de la cAmara>/control/actions).
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Gestion de acciones: configuracion de un grupo de acciones

MOBOTIX B (v J =
® M73 mx10-32-6-96 Action Group Overview (ONO) =
I VisualAlarm - Delete
Arming Events & Actions Edit
Off a2 (selectall) @
(No time table) s b
[ FFLPR_MMCR| ] Delete

Cisinorsn 1O

Fig. 19: Definicién de grupos de acciones

2. Haga clic en Afadir nuevo grupo y asignele un nombre significativo.

3. Haga clic en Editar para configurar el grupo.
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Gestion de acciones: configuracion de un grupo de acciones

' MOBOTIX 0880

@ M73 mx10-32-6-96 Action Group Details (ONO)
General Settings Value Explanation
Action Group FFLPR_MMCR Name:

The name is purely informational.
Enabled @ Arming:
Controls this action group:
Enabled: activate the group.
Off deactivate the group.
Sk group armed by signal input.
€S: group armed by custom signal as defined in General

“»

Event Settings.
(No time table) 4 | TimeTable:
Time table for this action profile (Time Tables).
Event Selection Image Analysis: AS Event Selection:
(Image Analysis: VM) Select the events which will trigger the actions below.
(Image Analysis: VM2) Use [Ctrl]-Click to select more than one event.
. Events in parentheses need to be activated first.
Message: FFLPR_MMCR [
(Signal: SI)
PSR
Action Details 5 ~  Action Deadtime:

Time to wait [0..3600 s] before a new action can take place.

Action Chaining:

Choose how the status of each subaction influences the
execution of all others,

Simultaneously. All actions are executed simultaneously.
Simultaneously until first success: Simultaneous execution,
but as soon as one action succeeds (i.e. has been
completed or the phone is picked up), all others are
terminated.

Consecutively: All actions are executed in the specified
order.

4@

Simultaneously

Consecutively until first success: Consecutive execution,
but as soon as one action succeeds, the following actions
are not executed.

Consecutively until first failure: Consecutive execution, but
as soon as one action fails, the following actions are not
executed.

Actions Value Explanation

g 10

4. Active Armado( en el grupo de acciones.

5. Seleccione su evento de mensaje en la lista Seleccién de eventos® . Para seleccionar varios eventos,

mantenga pulsada la tecla Mayds.

6. Haga clic en Afadir nueva accion

52 /61



MxMessageSystem: Procesamiento del evento de aplicacion generado automaticamente

Gestion de acciones: configuracion de un grupo de acciones

MOBOTIX 8060868

© M73 mx10-32-6-96 Action Group Details @0

Action Group FFLPR_MMCR Mame:
The name is purely informational.

Arming:

Controls this action group:
Enabled: activate the group.
Off: deactivate the group.

FTP: FTP-Webcam Sk group armed by signal inp!.:t. '
. CS: group armed by custom signal as defined in General
FTP: FTP-AlarmClip

Event Settings.
FTP: FTP-Archiving

a Time Table:
A FTP_Day_P‘?HOd Time table for this action profile (Time Tables).
E-Mail: AlarmMail
Event Selection E-Mail: NotifyMail Event Selection:
a T 5 Select the events which will trigger the actions below.
E-Mail: MailWithMxPEGClip

i o Use [Ctrl]-Click to select more than one event.
E-Mail: MailWithStorylmages Events in parentheses need to be activated first.

E-Mail: MailSystemStatus24
IP Notify: MxMC-Alarm
IP Notify: MxMC-Liveview

Enabled

4“»

Action Details IP Notify: MxMC-Gridview foction Deadtimie:
+ IP Notify: TCPMessage ° Time to wait [0..3600 s] before a new action can take place.
IP Notify: HttpRequest Action Chaining:

IP Notify: ObscureAreaOn Choose how the status of each subaction influences the

IP Notify: ObscureAreaOff

execution of all others.
Simultaneously. All actions are executed simultaneously.

Play Sound: StandardSounds Simultaneously until first success: Simultaneous execution,
Device Out: ~IrLightOff but as soon as one action succeeds (i.e. has been
Device Out: ~IrLightOn completed or the phone is picked up), all others are

terminated.

Device Out: ~IrLightToggle
Visual Alarm: Red 10 Seconds
Visual Alarm: Red Permanent

Consecutively: All actions are executed in the specified
order.
Consecutively until first success: Consecutive execution,

Image Profile: Ultra HD but as soon as one action succeeds, the following actions
Image Profile: QXGA are not executed.
Image Profile: FullHD Consecutively until first failure: Consecutive execution, but
- as soon as one action fails, the following actions are not
Image Profile: MEGA - e
executed.

Image Profile: VGA
Actions Image Profile: CIF Explanation

Action Type and Profile:
Select the Action Profile to be executed.

4O

Action1 | IP Notify: TCPMessage

Action Timeout or Duration:
If this action runs longer than the time specified [0..3600 s],

Delete 0

<>

1. Seleccione una accién apropiada de la lista Tipo de accién y perfil ® .

AVISO! Si el perfil de accion necesario aun no esta disponible, puede crear un nuevo perfil en las secciones
del mend Admin (Administracion) "MxMessageSystem", "Transfer Profiles" (Perfiles de transferencia) y
"Audio and VolP Telephony" (Audio y telefonia VolP).

Si es necesario, puede agregar mas acciones haciendo clic en el boton de nuevo. En ese caso, aseglrese de
que la "cadena de acciones" esté configurada correctamente (es decir, al mismo tiempo).

2. Haga clic en el botén Establecer @ al final del cuadro de didlogo para confirmar los ajustes.
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MxMessageSystem: Procesamiento del evento de aplicacion generado automaticamente

Gestion de acciones: configuracion de un grupo de acciones

Ajustes de acciones: configuracion de las grabaciones de la camara

1. Enlainterfaz web de la cdmara, abra: Menu de configuracion > Control de eventos > Grabacion (http
(s)/<direccion IP de la cdmara>/control/recording).

MOBOTIX B0E86

© M73 mx10-32-6-96 Recording ®0OHH

General Settings

Value Explanation

Arming Enabled @

Arm Recording:

L1

Controls camera recording,.

Enabled: activate recording.

Off. deactivate recording.

SI recording armed by signal input.

CS: recording armed by custom signal as defined in
General Event Settings.

From Master: copies recording arming state from

master camera.
(No time table) - Time Table Profile:
Time table profile for time-controlled recording (Time
Tables).
Storage Settings Value Explanation

Recording (REC) Event Recording @ Recording Mode:

<

Type of event and story recording.

Snap Shot Recording: stores single JPEG pictures.
Event Recording: stores stream files for every event
using MxPEG codec.

Continuous Recording: continuously streams video
data to stream files using MxPEG codec. Events can be
recorded with a higher frame rate using Start
Recording, Retrigger Recording and Stop Recording.

Record Audio Data:
Store audio data in stream file if available.
Enable and configure microphone.

4

Include audio

Start Recording Image Analysis: AS Start Recording;
| e Select the events which will start recording.
(Image Analysis: ) @ Use [Ctrl]-Click to select more than one event.

(Image Analysis: VM2)

Message: FFLPR_MMCR

(Signal: SI)

Events in parentheses need to be activated first.

- Event Frame Rate*

et @actory [ restoe ] cios @) e
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MxMessageSystem: Procesamiento del evento de aplicacion generado automaticamente

Ajustes de acciones: configuracion de las grabaciones de la camara

Fig. 20: Configuracion de los ajustes de grabacion de la camara

2. Active Armar grabacion.
3. En Ajustes de almacenamiento > Grabacion (REC)(D , seleccione un modo de grabacién. Estan dis-

ponibles los siguientes modos:

® Snap Shot Recording (Grabacion de instantanea)
® Event Recording (Grabacidn de eventos)
® Continuous Recording (Grabacién continua)
4. En la lista Iniciar grabacion @ , seleccione el evento de mensaje que acaba de crear.
5. Haga clic en Establecer @ para confirmar los ajustes.
6. Haga clic en Cerrar®@ para guardar los ajustes de manera permanente.
AVISO! Como alternativa, puede guardar la configuracion en el mend Admin (Administracion) en

Configuration > Save current configuration to permanent memory (Configuracién > Guardar la con-
figuracion actual en la memoria permanente).

Ajustes de acciones: configuracion de las
grabaciones de la camara

1. Enlainterfaz web de la cdmara, abra: Menu de configuracion > Control de eventos > Grabacion (http
(s)/<direccion IP de la cdmara>/control/recording).
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MxMessageSystem: Procesamiento del evento de aplicacion generado automaticamente

Ajustes de acciones: configuracion de las grabaciones de la camara

MOBOTIX

© M73 mx10-32-6-96 Recording

General Settings

Value

Arming Enabled @

L1

L1

(No time table)

Storage Settings Value

Recording (REC) Event Recording @

L1

L1

Include audio

Start Recording Image Analysis: AS

(Image Analysis: VM) @
(Image Analysis: VM2)

Message: FFLPR_MMCR '

(Signal: SI)

sci @actony J resiore [ cos@)

Fig. 21: Configuracion de los ajustes de grabacion de la camara

2. Active Armar grabacion.

Explanation

Arm Recording:

Controls camera recording.

Enabled: activate recording.

Off. deactivate recording.

St recording armed by signal input.

CS: recording armed by custom signal as defined in
General Event Settings.

From Master. copies recording arming state from
master camera.

Time Table Profile:
Time table profile for time-controlled recording (Time
Tables).

Explanation

Recording Mode:

Type of event and story recording.

Snap Shot Recording: stores single JPEG pictures.
Event Recording: stores stream files for every event
using MxPEG codec.

Continuous Recording: continuously streams video
data to stream files using MxPEG codec. Events can be
recorded with a higher frame rate using Start
Recording, Retrigger Recording and Stop Recording.

Record Audio Data:
Store audio data in stream file if available.
Enable and configure microphone.

Start Recording:

Select the events which will start recording.

Use [Ctrl]-Click to select more than one event.
Events in parentheses need to be activated first.

Fvent Frame Rate-

3. En Ajustes de almacenamiento > Grabacion (REC) D seleccione un modo de grabacién. Estan dis-

ponibles los siguientes modos:
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MxMessageSystem: Procesamiento del evento de aplicacion generado automaticamente

Ajustes de acciones: configuracion de las grabaciones de la camara

® Snap Shot Recording (Grabacién de instantanea)
® Event Recording (Grabacion de eventos)

® Continuous Recording (Grabacién continua)
4. En la lista Iniciar grabacion @ y seleccione el evento de mensaje que acaba de crear.
5. Haga clic en Establecer ® para confirmar los ajustes.
6. Haga clic en Cerrar @ para guardar los ajustes de manera permanente.

AVISO! Como alternativa, puede guardar la configuracion en el mend Admin (Administracion) en

Configuration > Save current configuration to permanent memory (Configuracién > Guardar la con-
figuracion actual en la memoria permanente).
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Configuracion avanzada: procesamiento de los metadatos transmitidos por las aplicaciones
Metadatos transferidos dentro de MxMessageSystem

Configuracion avanzada: procesamiento de
los metadatos transmitidos por las
aplicaciones

Metadatos transferidos dentro de
MxMessageSystem

Para cada evento, la aplicacién también transfiere metadatos a la cdmara. Estos datos se envian en forma de

un esquema JSON en un MxMessage.

AVISO! Para ver la estructura de metadatos del Gltimo evento de la aplicacién, introduzca la siguiente URL
en la barra de direcciones del navegador: http(s)://direccioniPdelacamara/api/json/messages

Creacion de un evento de mensaje personalizado

1. Vaya a Menu de configuracion > Control de eventos > Descripcion general del evento. En la seccién
Eventos de mensaje, al perfil del evento de mensaje generado automaticamente se le asigna un nombre

en funcion de la aplicacion (por ejemplo, FFLPR_MMCR).

Environment Events

B &

Image Analysis Events

&

Internal Events

‘

Message Events

ColorRecognition ~ MxMessageSystem Inactive Delete @
FFLPR_MMCR MxMessageSystem Inactive Delete
MxActivitySensor MxM Inactive Delete
MxAnalytics MxMessageSystem Inactive Delete
ObjRec MxMessageSystem Inactive Delete
VaxALPR MxMessageSystem Inactive Delete
VaxALPRMMC MxMessageSystem Inactive Delete

Meta Events
Signal Events

Time Events
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Configuracion avanzada: procesamiento de los metadatos transmitidos por las aplicaciones

Creacion de un evento de mensaje personalizado

2. Haga clic en Editar(D para mostrar y configurar las propiedades del evento en detalle.

MOBOTIX gaa|
@ M73 mx10-32-6-96 Message Events lONONCHE|
Events Value Explanation
FFLPR_MMCR © ® nactive 8
5 ~  EventDeadTime:
Time to wait [0..3600 5] before the event can trigger
anew.
Event Sensor Type IP Receive Event Sensor Type:
© MxMessageSystem Choose the message sensor.
MQTT Subscription
Event on receiving a message from the MxMessageSystem.
FFLPR_MMCR.custom.blacklist @ Lol
Defines an MxMessageSystem name to wait for.
Local +  Message Range:
There are two different ranges of message
distribution:
Globat across all cameras within the current LAN
Locak camera internal.
JSON Comparison o Filter Message Content:
Optionally choose how to i
Filter Value, Select No Filterto trigger on any message
with defined Message Name.
The Boolean Filtertriggers on JSON values true/
false, or 1/8, and for some JSON strings like
[
For JSON Comparison, Regular Expression, Value
@ Filter, and Interval Notation define the compared

©

"true"

value as Filter Value below.

Filter Value:

Define either a valid reference value as a string (in
JSON format) without line breaks, or an extended
regular expression, a number, or a minimum/

maximum interval ([a; b]).
. Open help for examples.

3. Haga clic en el evento (por ejemplo, FFLPR_MMCR) (D para abrir la configuracién del evento.

4. Configure los parametros del perfil del evento de la siguiente manera:

m Message Name (Nombre del mensaje): Introduzca el nombre del mensaje @ de acuerdo con la docu-

mentacion del evento de la aplicacidon correspondiente (consulte Ejemplos de nombres de mensajes 'y
valores de filtro de la FF Group LPR & MMC Recognition App - Region EUCA, p. 60).

® Message Range (Rango del mensaje):

® Local: ajustes predeterminados para la FF Group LPR & MMC Recognition App - Region EUCA

® Global: MxMessage se reenvia desde otra cdmara MOBOTIX en la red local.

® Filter Message Content (Filtrar contenido del mensaje):

® Evento genérico: "No Filter" (Sin filtro)

® Evento filtrado: "Comparacién JSON"

Filter Value (Valor de filtro): Ejemplos de nombres de mensajes y valores de filtro de la FF Group LPR

& MMC Recognition App - Region EUCA.

ATENCION! La opcién de valor de filtro se utiliza para diferenciar los mensajes MxMessages de una apli-

cacion o paquete. Utilice esta entrada para aprovechar los tipos de eventos individuales de las aplicaciones

(si estan disponibles).

Seleccione la opcion "No Filter" (Sin filtro) si desea utilizar todos los MxMessages entrantes como evento

genérico de la aplicacion relacionada.
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Configuracion avanzada: procesamiento de los metadatos transmitidos por las aplicaciones
Ejemplos de nombres de mensajes y valores de filtro de la FF Group LPR & MMC Recognition App - Region EUCA

2. Haga clic en el botdn Establecer @ al final del cuadro de didlogo para confirmar los ajustes.

Ejemplos de nombres de mensajes y valores de
filtro de la FF Group LPR & MMC Recognition App -
Region EUCA

FF Group LPR & MMC Nombre del MxMessage Valor de filtro

Recognition App - Region

EUCA

Evento genérico FFLPRMMCR

Evento de lista blanca FFLPRMMCR.custom.whitelist "verdadero"

Evento de lista negra FFLPRMMCR.custom.Black list "verdadero"

Evento que no aparece en  FFLPRMMCR.custom.notlisted "verdadero"

la lista

Evento de matricula Unica FFLPRMMCR.plate.LicensePlate Codigo de matricula a modo

de "CADENA"; como "2011909"
(compare Metadatos trans-
feridos dentro de MxMess-
ageSystem, p. 58)

Evento de vehiculo LPRMMCR.plate.Direction "entrada"
entrante
Evento de vehiculo saliente LPRMMCR.plate.Direction "salida"
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