MOBOTIX

Modele

MOVE

Bullet

Portefeuille de produits - caméras

Dome fixe

MOBOTIXMOVe

Dome tourelle

Hémisphérique

MOBOTIXMO

Multicapteur
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Numéro de modeéle

Type de produit

BC =Bullet Caméra

Mx-VH1A-12-|R-VA
Infra-Rouge Extensions
IR = Infra-Rouge Analyse Vidéo

VB =Vandal bullet

Résolution

VD =Vandal Déme

LIR = Lidar + Infra-Rouge

D = Lentille de Distance

2,5,8,12,20 MP

MD = Micro Déme

Pour les modeles PTZ

VT =Vandal Déme Tourelle

(par exemple 230) :

VH = Caméra Hémisphérique

« 2:résolution en MPx

SD = Speed Dome

« 30: Facteur de zoom optique (30x)

VM =Vandal Multi Sensor

VMSD = Vandal Multi Sensor Speed Déme

(9222 mm)

LL = Faible Luminosité

ALPR = Reconnaissance automa-
tique des plaques d‘immatri-
culation
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